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1. Informace o měření: 

Lokalitu tvoří: Most ev. č. 18035-2 Dnešice 
Katastrální území: Dnešice [626783] 
Datum plnění: 12/2021  
Použité přístroje: Statický skener Z+F IMAGER 5016, Totální stanice SOKKIA IX – 502, GNSS 
přijímač SOKKIA GRX3 
Použitý software: LaserControl, CloudCompare Stereo, Geus, Transform Max, Sokkia GNSS, 
AutoCAD, Atlas DMT 
Souřadnicový systém: S-JTSK 
Výškový systém: Bpv 
 
Zaměřil a zpracoval: Ing. Jaroslav Faiferlík, Ondřej Šmolík 
Kontroloval: Ing. Jaroslav Faiferlík 
 

 

Zhotovitel: Objednatel: 
VISIONPLAN-3D s.r.o. 
Sokolovská 784/41 
323 00, Plzeň 
IČO: 09565884 
DIČ: CZ09565884 
 
Kontakt: 
Ing. Jaroslav Faiferlík 
Tel.: +420 737 770 270 
faiferlik@visionplan.cz 
www.VISIONPLAN.cz 
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2. Podrobná specifikace použitých přístrojů 

GNSS přijímač SOKKIA GRX3 
Technické parametry udávány výrobcem: 
Real Time Kinematika (RTK) Horizontální: 5 mm + 0.5 ppm 
Vertikální: 10 mm + 0.8 ppm 
 
Totální stanice SOKKIA IX - 502 
Technické parametry udávány výrobcem: 
Úhlová přesnost:   2“ 0.0006 gon/0.010 mil 
Délková přesnost: 
bez-hranolové (přesné):  (2.0 + 2 ppm x D) mm 
bez-hranolové (rychlé):  (5 + 2 ppm x D) mm 
s odrazným štítkem:   (2 + 2 ppm x D) mm (přesné), (5 + 2 ppm x D) mm (rychlé) 
s hranolem ATP1/ATP1S:  (2.0 + 2 ppm x D) mm (přesné), (5 + 2 ppm x D) mm (rychlé) 
 
Statický skener Z+F IMAGER 5016 
Technické parametry udávány výrobcem: 
Třída skeneru 1 (DIN EN 60825-1) 
Lineární error ≤ 1 mm 
Rozsah šumu   Černá 14 %  Šedá 37 %  Bílá 80 % 
Rozsah šumu, 10 m  0.30 mm rms  0.25 mm rms  0.20 mm rms 
Rozsah šumu, 25 m  0.39 mm rms  0.28 mm rms  0.25 mm rms 
Rozsah šumu, 50 m  0.8 mm rms   0.5 mm rms   0.3 mm rms 
Rozsah šumu, 100 m  2.6 mm rms   1.1 mm rms   0.7 mm rms 
Rozsah šumu, 200 m  9.6 mm rms   3.6 mm rms   1.7 mm rms 
Počet zaměřených bodů:  ≤1 100 000 bodů/s 
Dosah skeneru: 365 metrů 
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3. Postup měřičských prací a zpracování 

3.1. Statické skenování 
Pomocí statického 3D laserového skeneru Z+F IMAGER 5016 bylo naskenováno 13 mračen 

bodů dokumentujících most ev. č. 18035-2 Dnešice v k.ú. Dnešice [626783]. Skenování bylo 
provedeno laserovým skenerem Z+F 5016 imager ze 13 skenovacích pozic. Skenovací pozice byly 
voleny tak, aby měly dostatečný překryv a bylo možné dosáhnout kvalitních výsledků při registraci. 
Pro přesnější registraci a umístění mračen bodů do referenčních systémů bylo využito 6 referenčních 
terčů. Skenování bylo doplněno o panoramatické fotografie sloužící k obarvení výsledného mračna 
bodů. 
 

3.2. Zaměření identických bodů 
Totální stanicí SOKKIA IX – 502 a GNSS přijímačem SOKKIA GRX3 byla vytvořena měřičská síť 

bodů 5001 a 4001 – 4003 pro registraci mračen bodů do souřadnicového systému S-JTSK a výškového 
systému Bpv. Z bodů měřičské sítě bylo zaměřeno 5 podrobných identických bodů. Tyto body byly 
definovány skenovacími terči. Na základě těchto bodů bylo možné provést registraci mračen bodů do 
souřadnicového systému S-JTSK a výškového systému Bpv. 

 
3.3. Zpracování dat z totální stanice 

Data z totální stanice a GNSS přijímače byla zpracována klasickými geodetickými metodami 
v programu GEUS. Výstupem z výpočtu je seznam souřadnic podrobných bodů polohopisného a 
výškopisného zaměření, seznam souřadnic referenčních terčů a protokol o výpočtech. 

Z podrobných bodů byla vytvořena kresba polohopisného a výškopisného zaměření v programu 
AutoCAD. 

 
3.4. Zpracování dat z laserového skeneru 

Data z laserového skeneru byla v programu Lasercontrol odfiltrována od šumu a obarvena na 
základě panoramatických fotografií. Dále byla provedena manuální registrace metodou „cloud to 
cloud“. Tato registrace byla dále doplněna o registraci na referenční terče. Zaregistrovaná mračna byla 
vyexportována a dále očištěna a ořezána v programu Cloudcompare. V programu Cloudcompare bylo 
mračno zredukováno na hodnotu 5 mm. 

Z přiložených protokolů je patrné, že vnitřní přesnost mračna dosahuje hodnoty do 10 mm. 
Přesnost umístění mračen a kresby do S-JTSK a Bpv činí 4 – 5 cm. Kresba 3D drátěného modelu 
dosahuje přesnosti 10 mm (vnitřní přesnost mračna) + cca 10 – 20 mm generalizaci kresby. 

Kresba 3D drátěného modelu byla provedena na základě mračen bodů v programu AutoCAD. 
Kresba obsahuje všechny viditelné hrany konstrukce. V případě poničené konstrukce byla kresba 
provedena tak, aby znázorňovala stav před poničením.  

 
  



VISIONPLAN-3D s.r.o. 

VISIONPLAN-3D s.r.o. e-mail: faiferlik@visionplan.cz 
Sokolovská 784/41 tel.: +420 737 770 270 
323 00, Plzeň www.VISIONPLAN.cz 
IČO: 09565884, DIČ: CZ09565884 

4 
 

4. Přílohy měřičského elaborátu 

Přílohy technické zprávy: 
- Protokol – Laserové skenování 
- Protokol – GNSS 
- Protokol – Polární metoda 

 
Přílohy měřičského elaborátu: 

- A. Technická zpráva (*.DOC) 
- B.1. Seznam souřadnic (*.DOC) 
- B.2. Seznam souřadnic (*.TXT) 
- B.3. Mračno bodů 
- C. Fotodokumentace 
- D.1. Polohopis a výškopis 2D (*.DWG) 
- D.2. Drátěný model mostu 3D (*.DWG) 
- D.3. TIN síť terénu 3D (*.DWG) 
- D.4. Katastrální mapa (*.DWG)  
- E. DMT 

 
V Plzni dne 6.12.2021       Ing. Jaroslav Faiferlík 
 



 

 

PROTOKOL - LASEROVÉ SKENOVÁNÍ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

PROTOKOL - GNSS 
 
GNSS Senzor: GRX3 
Software pro transformaci mezi ETRS89 a S-JTSK pomocí zpřesněné globální transformace: SOKKIA GNSS 1.0 
Polní software: GeoPro Field Jul 12, 2021 (GeoPro Field V4.1.0.0) 
Projekce: Czechia-Krovak_2018 table_yx_3_v1710.dat 
Model geodidu: CR-2005_v1005.dat 
 
Pro výpočet S-JTSK souřadnic a Bpv výšek byla použitá zpřesněná globální transformace mezi ETRS89 a S-JTSK, realizace od 1.1.2018. 
 
 
*Měření* 
---------- 
Bod č. Y X H(orto) Výška výtyčky Datum Čas (H:M:S) Počet epoch RTK řešení GDOP PDOP Počet satelitů GPS
 GLONASS GALILEO BEIDOU Mountpoint 
 
4001 832908.509 1084130.117 362.403 1.650 2021-12-06 13:13:02 30 FIX 1.799 1.475 7 6 5 0
 RTK3-MSM  
4002 832870.751 1084173.661 363.682 1.650 2021-12-06 13:14:47 30 FIX 1.904 1.584 7 6 5 0
 RTK3-MSM  
4003 832957.843 1084199.140 362.674 1.650 2021-12-06 13:18:34 30 FIX 1.776 1.473 7 6 5 0
 RTK3-MSM  
 
*Souřadnice* 
------------------------ 
Bod č. Y X dH(orto) 
4001 832908.509 1084130.117 362.403 
4002 832870.751 1084173.661 363.682 
4003 832957.843 1084199.140 362.674 
 
*Porovnání měření* 
------------------------ 
Bod č. dY dX dH(orto) delta čas (H:M:S) 
4001 0.000 0.000 0.000  0:00:00 
4002 0.000 0.000 0.000  0:00:00 
4003 0.000 0.000 0.000  0:00:00 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

PROTOKOL - POLÁRNÍ METODA 
Volby volneho stanoviska 
Metoda volneho stanoviska :    2D+H 
Meritko :                      Pouze odhadnout 
Přesnosti 
  Chyba vzdalenosti :          0.003 m 
  PPM vzdalenosti :            3.0 
  Vodorovna chyba :            0 mgon 
  Vertik.chyba :               0 mgon 
 
Stanovisko 
Jmeno  bodu :        5001 
vyska pristroje :    0.000 m 
 
Mereni 
VZ        Bod     Odch.HU    Odch.VU    Odch.SD    Odch.X    Odch.Y    Odch.V    H         V         HU        VU        SD        VH       Typ cile    PC          HU          VU          
SD        Nast. 
VZ        4001    0.0010     0.0172     -0.015     0.015     0.001     -0.010    Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    1.650    Hranol      ATP1 360    194.5099    
102.0771    36.545    1VP1P 
          4002    -0.0036    -0.0095    -0.008     -0.004    0.008     0.006     Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    1.650    Hranol      ATP1 360    297.5565    
99.8947     42.894    2VP1P 
          4003    0.0019     -0.0058    -0.012     -0.008    -0.009    0.005     Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    Pouzit    1.650    Hranol      ATP1 360    46.4420     
101.0722    55.566    3VP1P 
 
Vysledky 
Vypocitane meritko :    0.999750573369 
Vypocitany X :          1084166.348 m 
Vypocitany Y :          832913.010 m 
Vypocitany H :          365.254 m 
So Y :                  10 mm 
So X :                  7 mm 
So V :                  7 mm 
 




