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Poznamky k dokumentu:

kde je v dokumentu uvedeno Zakon(a), je tim minén Zakon ¢. 47/2020 Sb., kterym se méni zakon ¢. 200/1994
Sbh., o zemémérictvi a o zméné a doplnéni nékterych zakon( souvisejicich s jeho zavedenim, ve znéni pozdéjSich
predpist, zakon ¢. 183/2006 Sb., o uzemnim planovani a stavebnim radu (stavebni zakon), ve znéni pozdéjsich
pfedpisd, a dalsi souvisejici zakony

kde je v dokumentu uvedeno Vyhlaska(y), je tim minéna Vyhlaska ¢. 393/2020 Sb., o digitalni technické mapé
kraje

kde je v dokumentu uvedeno Vyzva(y), je tim minéna Vyzva Il Viysokorychlostni internet — Vznik a rozvoj
digitalnich technickych map kraji krajim zverejnéna Ministerstvem priimysiu a obchodu Ceské republiky
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1. SEZNAM ZKRATEK

Zkratka Vyznam

AAT Analyticka aerotriangulace

CUzk Cesky Gfad zeméméficky a katastralni

dGPS Differential Global Positioning System

DI Dopravni infrastruktura

DTM DigitalIni technicka mapa

GNSS Global Navigation Satellite System

HDD Hard Disk Drive — jednotka pevného disku

IMU Inertial Measurement Unit

JPG Format obrazového souboru dle Joint Photographic Experts Group
JVF Jednotny vyménny format

KB Kontrolni bod

OMPS Objektova mapa povrchové situace

OP PIK Operacéni program Podnikani a inovace pro konkurenceschopnost
PK Plzensky kraj

RGB RGB color model —red, green, blue

S-JTSK Systém jednotné trigonometrické sité katastralni

SHP Vektorovy format pro ukladani geometrie prvku a jeho vlastnosti - Shapefile
Tl Technicka infrastruktura

TIFF Tagged Image File Format

UMPS U&elova mapa povrchové situace

vozi Ufedné opravnény zeméméFicky inzenyr

UsB Universal Serial Bus

VB Vlicovaci bod

XML Extensible Markup Language (Ces. Rozsifitelny znackovaci jazyk)
ZPS Zakladni prostorova situace
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2. UvoD

Tento dokument je nedilnou soucasti Zadavaci dokumentace pro vefejnou zakdzku ,,Pofizeni a konsolidace
dat ZPS a dopravni infrastruktury véetné potrebnych podkladd k mapovani a kontrole - oblast I (dale jen
verejna zakazka) a souhrnné specifikuje technické standardy a poZadavky zadavatele na plnéni verejné
zakdzky. Rozsah Uzemi Plzeriského kraje — oblast Il, ve kterém bude provddéno pofizovani dat, je
vymezeno v priloze €. 1. Soucdsti této technické specifikace je vymezeni relevantnich metod, které mohou
byt pouzity pro pofizeni dat ZPS a DI DTM. Hlavnim aspektem pro volbu metod je zajisténi a dodrzeni
pozadované kvality a presnosti dat podle legislativhiho rdmce DTM. Ddle je soucasti této specifikace
podrobny popis jednotlivych ¢innosti projektu véetné rozbor( kvality a presnosti potizenych dat. Soucasti
této technické specifikace jsou i dalsi souvisejici pozadavky na pofizovani dat DTM, jako napr. pozadavky
na datové vystupy a jejich formaty, na kontrolni ¢innosti a na dokumentaci provedenych praci.

2.1. Popis Cinnosti
Pfi pofizovani dat ZPS a DI DTM PK budou provedeny zejména tyto stézejni ¢innosti.
e Konsolidace a domapovani existujicich dat UMPS/OMPS do podoby ZPS v rozsahu vymezeném
v pfiloze €. 3.
e Mapoviani dat ZPS v rozsahu zdjmovych uzemi vymezenych v pfiloze €. 4.
e Mapovani dat ZPS silnic Il. a lll. tfidy v rozsahu dle pfilohy €. 5.
e Mapovdni dat DI v rozsahu silnic Il. a lll. tfidy dle pfilohy €. 2.

e Pofizeni a zpracovani dat z mobilniho laserového skenovani silnic Il. a lll. tfidy (laserova mracna
bodd, snimky z externich kamer s vysokym rozliSenim nebo georeferencované sférické snimky)
v rozsahu silnic Il. a lll. tf. vymezeném v pfiloze €. 2.

e Postupné predavani pofizenych dat a poskytovani soucinnosti pfi jejich zavadéni do stavajiciho
informacniho systému DTM Plzeriského kraje.

e Odevzdani pofizenych zdkladnich referencnich dat a pofizenych dat ZPS a DI DTM kraje
na datovych nosicich.

e Vypracovani dokumentace souvisejici s pofizenim dat.

e Kontroly pofizovanych dat a jejich dokumentace.
Soucasti ¢innosti jsou rovnéz Cinnosti, které nejsou uvedeny v této technické specifikaci a jejich ptilohach,
ale jejichZ realizace je nezbytnd pro fadné a véasné dokonceni vefejné zakazky.

2.2. Hlavnicile
e Potizeni dat ZPS DTM kraje v souladu s Vyhlaskou ¢&. 393/2020 Sb., o digitalni technické mapé
kraje.
o Konsolidace a domapovéni existujicich dat UMPS/OMPS ve t¥idé presnosti 3 a
s ovéfenim UOZI.
o Mapovaéni novych dat ZPS ve tfidé pfesnosti 3 a s ovéfenim UOZI.
o Mapovani dat DI.
e Zajisténi kvalitniho zdroje prostorovych dat ZPS DTM pro implementaci sluzeb urcenych
pro potreby digitalizace stavebniho fizeni a spravy majetku kraje.

Pofizena data ZPS a DI budou vyuZita pro vytvoreni DTM na urovni Plzenského kraje, ve které budou
predand data ZPS dale spravovana a vedena. Spravu a vedeni dat ZPS bude zajistovat Plzerisky kraj
v souladu s platnymi legislativnimi a provadécimi predpisy. Data budou dostupnd ve stavajicim
informacnim systému DTM Plzeriského kraje, ktery je bude dale zprostfedkovdvat do informacniho
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systému Digitalni mapy vefejné spravy provozovaného CUZK, ktery na narodni Grovni sjednoti vystupy
jednotlivych digitalnich technickych map kraji a bude vstupem pro zajisténi aktualizace obsahu DTM.

2.3. Legislativni ramec

Legislativni ukotveni DTM vychazi ze Zakona ¢. 47/2020 Sbh., kterym se méni zdkon ¢. 200/1994 Sb., o
zemémeéfictvi a 0 zméné a doplnéni nékterych zakon souvisejicich s jeho zavedenim, ve znéni pozdéjsich
predpist. Datovy model a obsah DTM je presné specifikovan Vyhlaskou ¢. 393/2020 Sh., o digitalni
technické mapé kraje.

DTM je vedena pro Uzemi celého Plzeriského kraje. Provozovatelem Digitalni technické mapy Plzeriského
kraje je Krajsky urad Plzeriského kraje. Sprava jejiho datového skladu je zajisténa smluvné spole¢nosti
GEOREAL spol. sr.o. Pofizeni dat ZPS a DI DTM kraje bude provedeno v souladu s ndsledujicimi
legislativnimi a pravnimi predpisy.

Zakon

Zakon €. 47/2020 Sb., kterym se méni zakon ¢. 200/1994 Sb., o zemémeéfictvi a 0 zméné a doplnéni
nékterych zakon( souvisejicich s jeho zavedenim, ve znéni pozdé;jsich predpist

Zakon ¢. 183/2006 Sb., o Uzemnim planovani a stavebnim fadu (stavebni zakon), ve znéni pozdéjsich
predpisl, a dalsi souvisejici zakony

Zakon €. 200/1994 Sb., o zeméméfictvi a o zméné a doplnéni nékterych zakon( souvisejicich s jeho
zavedenim, ve znéni pozdéjsich predpisu

Nafizeni Evropského parlamentu a Rady (EU) 2016/679 ze dne 27. dubna 2016 o ochrané fyzickych
0sob v souvislosti se zpracovanim osobnich Gdajl a o volném pohybu téchto Udajd a o zruseni
smérnice 95/46/ES (obecné nafizeni o ochrané osobnich udaji) — GDPR

Vyhlaska

Vyhlaska ¢. 393/2020 Sb., o digitalni technické mapé kraje

Normy, standardy a smérnice

Vyzva lll programu podpory vysokorychlostni internet — aktivity: Vznik a rozvoj digitalnich
technickych map kraj (DTM)

Metodika potizovani, spravy a zpGsobu poskytovani dat digitalni technické mapy vydana CUZK

Jednotny vyménny format Digitalni technické mapy (JVF DTM) verze 1.4 —
https://jvfdtm.ogibeta2.gov.cz/portal

Metodicky ndvod pro pofizovani dat DTM kraje — realizovany v programu BETA2 projektem
TITSMV705 s nazvem ,Jednotny vyménny format Digitalni technické mapy (JVF DTM)“
administrovaného TACR pro kone¢né uzivatele resort MV CR a participujici resorty.

Metodicky navod pro spravu a udrzbu plosnych (polygonovych) dat ZPS v DTM kraje — realizovany v
programu BETA2 projektem TITSMV705 s nazvem ,Jednotny vyménny format Digitalni technické
mapy (JVF DTM)“ administrovaného TACR pro koneéné uZivatele resort MV CR a participujici resorty.
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Metodicky navod pro sprdvu a Udrzbu dat Tl a DI v DTM kraje — realizovany v programu BETA2
projektem TITSMV705 s ndazvem ,Jednotny vymeénny format Digitdlni technické mapy (JVF DTM)“
administrovaného TACR pro koneé&né uZivatele resort MV CR a participujici resorty.

Dale budou pfi pofizeni dat ZPS a DI DTM zohlednény nasledujici legislativni a pravni predpisy.

Vyhlaska

Vyhlaska ¢. 31/1995 Sb., kterou se provadi zakon ¢. 200/1994 Sb., o zeméméfictvi a 0 zméné a
doplnéni nékterych zakoni souvisejicich s jeho zavedenim

Normy, standardy a smérnice

Strategie rozvoje infrastruktury pro prostorové informace v Ceské republice do roku 2020
(GeolnfoStrategie) + pfislusny akcni plan — platna zasttesujici vladou schvalend narodni strategie

Smérnice Evropského parlamentu a Rady 2007/2/ES ze dne 14. bfezna 2007 o zfizeni Infrastruktury
pro prostorové informace v Evropském spolecenstvi (INSPIRE)

CSN 01 3410 — Mapy velkych méfitek — Zakladni a Géelové mapy

CSN 01 3411 — Mapy velkych méfitek — Kresleni a znacky

3. PORIZENi DAT ZPS A DI DTM

3.1.

Parametry pro tvorbu dat

Pofizovana data ZPS a DI DTM budou odpovidat nasledujicim parametrdm, které jsou v souladu
s pozadavky uvedenymi v pfiloze €. 7 Vyzvy a s Vyhlaskou.

Zakladni parametry dat ZPS

Geometrie prvkll obsahuje souradnice XYZ (3D data) na 2 desetinna mista (cm).
Souradnicovy systém S-JTSK.
Vyskovy systém Bpv.
Pfesnost dat ZPS

o pro konsolidovana i nové mapovana data — zékladni stfedni soufadnicova chyba v poloze

(mxy =0,14 m) a ve vysce (mH = 0,12 m) bude odpovidat tfidé presnosti 3 podle Vyhlasky.

Pro kazdy prvek jsou evidovany informace v rozsahu — zpracovatel, ovéfovatel (UOZI), datum
potizeni a dalsi technické parametry dle pozadavk( Vyhlasky a dle aktudlni verze JVF DTM.

Zakladni parametry dat DI

Geometrie prvkl obsahuje sourfadnice XYZ (3D data) na 2 desetinna mista (cm).
Souradnicovy systém S-JTSK.
Vyskovy systém Bpv.
Pfesnost dat DI
o zakladni stfedni soufadnicova chyba v poloze (mxy = 0,14 m) a ve vysce (mH =0,12 m)
bude odpovidat tfidé presnosti 3 podle Vyhlasky.
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Topologické parametry potizenych dat ZPS

e Liniové segmenty prvkd budou > 0,05 m.

o Ve styku kfizeni linii umisténych ve stejné Urovni k povrchu (se stejnou hodnotou level) bude vidy
lomovy bod.

e Nebudou se vyskytovat volné konce linii ve formé presahl nebo nedotahi prvka.

e Nebudou se vyskytovat duplicitni prvky (napf. bodové nebo liniové, v pripadé linii ani ¢astecné
prekryté).

e Liniové prvky budou tvoreny pouze Useckami (nebudou se vyskytovat oblouky, kruznice, kfivky) a
budou vedeny formou lomené cary jako jeden prvek (prvky nebudou rozlozené na jednotlivé
usecky).

e Konstrukéni prvky objektl (vybrané liniové prvky) budou kresleny jako jeden prvek (Usecka nebo
lomena ¢ara), dokud nedojde ke zméné charakteru objektu nebo k navazani na objekt stejného
typu.

Topologické parametry potizenych dat DI

e Liniové segmenty prvk( budou > 0,10m.

e Liniova data typu objektu , 0sa pozemni komunikace” budou vedena formou lomené cary jako
jeden prvek (nebudou se vyskytovat oblouky, kruznice, kfivky, prvky nebudou rozloZené
na jednotlivé Usecky) a dale budou data vytvaret validni geometrickou silni¢ni sit s po¢atkem a
koncem linii pouze v tzv. uzlovych bodech (kfizeni komunikaci, most, tunel apod. dle Vyhlasky
o DTM kraje). Vyjimkou muze byt kfizeni linii v rGznych drovnich k povrchu (s rliznou hodnotou
level).

e Liniova data ostatnich typ( objekt( DI se mohou kfiZit pouze na lomovych bodech. Vyjimkou
mohou byt linie v rGznych drovnich k povrchu (s riznou hodnotou level).

o Nevyskytuji se duplicitni prvky (napf. bodové nebo liniové, v pripadé linii ani ¢astec¢né prekryté).

Format dat

Data budou zpracovdna v XML formatu JVF DTM dle Vyhlasky o DTM v jeho aktuadlni verzi a zaroven
ve formatu souborové geodatabdze ESRI, kterd bude odpovidat strukture obsahu datového modelu JVF
DTM predané verze.

3.2. Rozsah poftizovanych dat

3.2.1. Uzemni rozsah pofizovanych dat ZPS

Data ZPS budou poftizovana na ¢asti Uzemi Plzenského kraje (viz pfiloha €. 1) v rozsahu tzv. vystavéného
prostredi, které tvofi Gzemi se zastavbou, komunikace a objekty inZenyrskych staveb (dle ptilohy ¢. 7 Vyzvy
— Specifikace technického standardu IS DTM). V rozsahu vystavéného prostiedi bude pofizeni dat ZPS a DI
provedeno jednim z nasledujicich zpUsobd.

e Konsolidaci a domapovanim existujicich dat OMPS/UMPS do podoby ZPS.

e Mapovanim novych dat ZPS.

e Mapovanim novych dat DI.

Rozsah pro konsolidaci a domapovani existujicich dat UMPS/OMPS do podoby ZPS
Pofizeni dat ZPS konsolidaci existujicich dat OMPS & UMPS Plzeriského kraje a jejich naslednym
domapovanim do podoby ZPS bude provedeno v izemi vymezeném pfilohami €. 3 a 4. Rozsah téchto
Uzemi v hektarech je uveden v nasledujici tabulce v polozkach A a B.
Pravidla a podminky pro konsolidaci dat ZPS jsou uvedeny v kap. 3.3.

8
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Rozsah pro mapovani novych dat ZPS
Pofizeni dat ZPS novym mapovanim bude provedeno v rozsahu Uzemi vymezeného v pfiloze €. 5. Rozsah
Uzemi v hektarech je uveden v nasledujici tabulce v polozce C.

Dale bude provedeno pofizeni dat ZPS konsolidaci a novym mapovanim v rozsahu silnic Il. a lll. tfidy vné
zastavéného Uzemi, vymezeného v pfiloze 6, v koridoru 15 m od osy vozovky na kazdou stranu. Rozsah
tohoto Uzemi v i hektarech je uveden v nasledujici tabulce v polozkach D a E.

3.2.2. Uzemni rozsah pofizovanych dat DI
Data DI budou pofizovana mapovanim v rozsahu silnic Il. a Ill. tfidy vymezenych v pfiloze €. 2.

Rozsahy pofizovanych dat

Definice
Polozk Typ dat Obj fi ych dat
olozka yp da jem poftizovanych da rozsahu
A Konsolidace a domapovani existujicich dat OMPS 3490 ha Piiloha &. 3
do podoby ZPS
B Konsolidace a domapovani existujicich dat UMPS 4673 ha Piiloha &. 4
do podoby ZPS
C Mapovani dat ZPS v zastavéném uzemi 9962 ha Pfiloha €. 5
b Mapovvanll datIZPS 'SI|nIC.||. alll. tlr.lvne 5 628 ha Piiloha &. 6
zastavéného Uzemi — mimo lesni Useky
£ Mapovvan,l datIZPS 'SI|nIC II.'al . tf. vne 394 ha PEiloha & 7
zastavéného uzemi — lesni Useky
£ Mapovalm dat Dl a %pra.coyam dat z rvnobllnlho 1683 km Piiloha &. 2
laserového skenovani silnic Il. a lll. tf.

Pozn.: Z divodu neustalého zapracovavani dat geodetickych méreni do systému DTM PK, bude dodavateli
predavana podrobna kresba definovanych rozsahl ve formatu SHP vZdy pred realizaci jednotlivych blokd.

3.2.3. Porizované objekty ZPS a DI
Konsolidaci a mapovanim prvka ZPS budou v souladu s aktudini verzi JVF DTM a v souladu s Vyhlaskou a
jejimi prilohami pofizovany objekty a zafizeni nasledujicich kategorii (oznaceni kategorii je prevzato
z ptilohy ¢. 1 Vyhlasky):

. . Budovy
. . Dopravni stavby
. Vodni dila

. Stavby pro pramyslové Gcely a hospodarstvi

. Rekreacni, kulturni a sakrdlni stavby

[ )
N o o W N e

. Soucasti a prislusenstvi staveb
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e 8. Vodstvo, vegetace a terén
e 9. Geodetické prvky
U prvkl DI budou mapovany tyto typy objekt( dle Vyhlasky:
e Osa pozemni komunikace
e Obvod pozemni komunikace
e Obvod mostu
e Ochranné pasmo silni¢ni stavby

3.3. Konsolidace dat ZPS

Konsolidaci dat ZPS se rozumi prepracovani stavajicich dat UMPS/OMPS tak, aby vysledna data ZPS
vyhovovala kvalitativnim a obsahovym pozadavkim a parametrim na data DTM CR, tj. odpovidala
pozadavkim specifikovanym ve Vyhlasce, datovému modelu objektli JVF DTM aktudlni verze a
pozadavk(m uvedenym v této technické specifikaci. Z tohoto dlivodu budou konsolidovany pouze objekty
DTM vedené ve Vyhlasce podle datového modelu objektd JVF DTM aktualni verze.

Konsolidovana budou data UMPS/OMPS vedend ve stavajicim informaénim systému DTM Plzeriského
kraje. Takto konsolidovana data budou nasledné domapovdna tak, aby byla ve vymezeném rozsahu
uzemi konsolidace obsahové Uplna ve vSech kategoriich uvedenych v kap. 3.2.3, tj. odpovidala z hlediska
obsahu Pfiloze €. 1 Vyhlasky.

Pfi konsolidaci dat UMPS/OMPS budou vyuZivana zdrojova referenéni data (viz kap. 4), kterad budou
poskytovat referen¢ni podklad se skute¢nym stavem objektli DTM v Gzemi.

Parametry a principy konsolidace a domapovani dat ZPS

eV procesu bude provadéna verifikace vstupnich dat UMPS/OMPS a jejich &isténi, pii kterém budou
ze vstupnich dat odebrana data, kterd nejsou predmétem vedeni ZPS, tj. nejsou obsahem DTM
podle Vyhlasky a dale budou odstranéna data, ktera nejsou v souladu se skute¢nym stavem.

e Pfi konsolidaci dat se zpracovavaji pouze digitalni data z nasledujicich datovych zdrojt

o OMPS z DTM PK.
o UMPSz DTM PK.

o Budovy KN s kddem kvality 3, které odpovidaji polohové tfidé presnosti 3.
e Datové zdroje budou sjednocovany podle nésledujicich priorit:

1. budovy KN s kédem kvality 3, které odpovidaji polohové tfidé presnosti 3 a skuteénému
stavu,

2. data OMPS z DTM PK,
3. data UMPS z DTM PK.
e Pri sjednocovani geometricky identickych dat (entit) budou uprednostfiovana data
podle nasledujicich priorit:
1. vsouladu se skute¢nym stavem v Uzemi,
2. s vySSi presnosti,
3. ovéfend UOZI.

e Konsoliduji se data UMPS/OMPS, na kterych bude veden Gdaj o kvalité dat podle t¥id presnosti
CSN 01 3410 nebo Vyhlasky. Ostatni data budou odebréna.

e Data UMPS/OMPS budou kontrolovana na mezni odchylky pro t¥idu presnosti 3:
o Mezni odchylka v poloze < 0,28 m, ve vysce £ 0,24.
o Data nevyhovujici vy$e uvedenym odchylkdm budou z dat UMPS/OMPS odstranéna.

10
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3.4.

Pro ucely pofizovani dat (konsolidace a mapovani) nebudou vysledna data kategorizovana do tfid
presnosti 4, 5 a 9 dle Vyhlasky, a to zejména s ohledem na jejich nizkou presnost, malou
praktickou vyuZitelnost a naslednou vyraznou komplikaci v provozni fazi DTM pfi pofizovani dat
ze strany geodet( a spravy a udrzby dat ze strany Editor’ ZPS (data s horsi tfidou presnosti neZli
3 je nutné vidy premérovat).

Budou provedeny topologické kontroly a odstranény topologické chyby v datech UMPS/OMPS
tak, aby byly dodrZzeny parametry pofizovanych dat ZPS uvedené v kap. 3.1.

Na podrobnych bodech dat UMPS/OMPS, u nichz se nevyskytuje vyskovy tdaj Z, bude provedeno
jeho doplnéni v tridé presnosti 3.

Konsolidovana a méfena data ZPS musi obsahovat Uplné Udaje o poloze a vysce, tj. XYZ, kdy
hodnota Z = 0 neni pfipustna.

VSechna konsolidovana data budou odpovidat tfidé presnosti 3, tj. budou klasifikovdna do tfidy
presnosti 3 podle Vyhlasky o DTM kraje.

Konsolidovand data budou nasledné domapovana tak, aby byla ve vymezenych uzemich
pro konsolidaci obsahové Uplnd a bylo splnéno nésleduijici:

o Obsah dat odpovidal vy¢tu objektl ZPS danych kategorii definovanych v kap. 3.2.3
v souladu s Vyhlaskou.

o Presnost dat odpovidala tfidé presnosti 3 v poloze i ve vysce.

o Data byla topologicky navdzana na konsolidovana data ZPS.

o Vysledna domapovana data ZPS odpovidala parametriim uvedenym v kap. 3.1.
Provadi se zpracovani odvozovanych plosnych dat ZPS v celém zajmovém Gzemi.
Odevzdavana data budou kategorizovana dle aktudlni verze JVF DTM.

Vyslednd data budou ovérena UOZI.

Mapovani dat

Mapovani dat DTM bude provedeno v souladu s kap. 5.9 pfilohy €. 7 Vyzvy — Specifikace technického
standardu IS DTM.

3.4.1. Mapovani dat ZPS

Mapovani dat ZPS bude provedeno pouze nasledujicimi metodami, pfipadné kombinaci uvedenych metod,
které zarucuji pozadovanou vyslednou presnost dat.

Stereoskopické vyhodnocovani dat nad dvojicemi kolmych leteckych mérickych snimkd.
Vyhodnocovani dat z laserovych mracen bod(l pofizenych mobilnim laserovym skenovanim.
Klasické geodetické méreni dat v terénu totalnimi stanicemi nebo technologiemi GNSS.

Parametry a principy mapovani dat ZPS

Z hlediska obsahu budou mapovény objekty ZPS DTM uvedené v kap. 3.2.3, které odpovidaji
typam objektl podle Vyhlasky a datovému modelu aktualni verze JVF DTM.

P¥i mapovani budov ZPS budou pro urcovani soufadnic XY vyuzivany budovy KN s kddem kvality 3
stim pravidlem, Ze se zachova stejny pribéh budovy, pokud mezni odchylka budovy KN
od mapovaného pribéhu budovy v poloze < 0,24 m. U takto prevzatych pribéhl budov KN bude
mapovan vyskovy Udaj Z ve tfidé presnosti 3.

Data budou mapovana vidy ve tridé presnosti 3 jak v poloze, tak ve vysce.

11
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e Vpfipadé vyskytu konsolidovanych dat ZPS v mapovaném Uzemi bude provedeno topologické
navazani nové mapovanych dat na konsolidovana data ZPS.

e Provadi se zpracovani odvozovanych plosnych dat ZPS v celém zdjmovém Uzemi.
e Data budou kategorizovadna dle aktualni verze JVF DTM.
e Data budou ovéfena UOZI.

3.4.2. Mapovani dat DI
Mapovani dat DI bude provedeno podle nasledujicich principl a pravidel.
e Zpracovavaji se pouze data verejné spravy, tj. data, u kterych je verejnd sprava vlastnikem,
pripadné spravcem nebo provozovatelem.
e Mapovany budou nasledujici typy objektd DI dle Vyhlasky.
o Osa pozemni komunikace.
o Obvod pozemni komunikace.
o Obvod mostu.
o Ochranné pasmo silni¢ni stavby.

e Pro mapované prvky typu ,0sa pozemni komunikace” bude provedeno zpfesnéni a pfipadné
doplnéni dle dat silni¢ni databanky RSD CR na zakladé vyse uvedenych datovych zdroja.

e Pro pofizeni dat typu ,,obvod pozemni komunikace” a ,,obvod mostu”“ budou primdrné vyuzita
porizena data ZPS tak, aby hranice prvk( ZPS a DI spolu korespondovaly. V mistech, kde nebudou
k dispozici data ZPS, nebo kde priibéh mapovanych objekt( DI nebude odpovidat objektim ZPS,
budou vyuzita zdrojova referencni data.

e Data budou kategorizovdna a prevedena do aktualni verze JVF DTM.

4. METODY PORIZOVANI DAT

V pfipadé pofizovani dat DTM konsolidaci ¢i mapovanim budou pro méreni a zpracovani vysledku
méfrickych praci pouzity pouze takové metody sbéru dat, u kterych bude mozno doloZit, Ze vysledna kvalita
dat (tj. pfesnost a obsah) po provedeni vsech mérickych a zpracovatelskych ukond vyhovuje definovanym
pozadavkim v dokumentech uvedenych v kap. 2.3 a parametrim definovanych v kap. 3. S ohledem
na pozadovanou kvalitu dat, Gzemni rozsah pofizovanych dat a omezenou dobu pro jejich pofizeni, budou
pro sbér dat pouzity pouze nasledujici relevantni metody.

e Digitdlni letecka fotogrammetrie — Metoda umoziuje rychly a bezkontaktni sbér geoprostorovych
dat rozsahlych uzemnich celk( a jinak téZzko dostupnych mist. Metoda bude pouzZita zejména
pro konsolidaci dat ZPS a mapovani dat ZPS a DI.

e Mobilni laserové skenovani — Metoda umozZiuje rychly a bezkontaktni sbér geoprostorovych dat
liniovych dopravnich staveb. Metoda bude uréena zejména pro mapovani dat ZPS a Dl silnic Il. a
Il. tfidy, pFipadné pro mapovani dat ZPS mistnich komunikaci.

e Geodetické metody a technologie GNSS — Klasické geodetické metody sbéru dat pomoci totalnich
stanic nebo geodetickych pristroji GNSS. Metody budou uréeny zejména pro méreni vlicovacich
a kontrolnich bod(, pfi domapovavani dat ZPS (napf. v zakrytech mapovanych prvka atd.), nebo
pfi ovérovani presnosti mapovanych dat.

Data DTM budou poftizovana kombinaci vy$e uvedenych metod na celém feSeném Uzemi Plzeriského kraj.
Uvedené metody zajistuji efektivni sbér dat a umoznuji konsolidaci a mapovéani dat ZPS a DI
v pozadovanych parametrech. Pro potfeby konsolidace a mapovani dat ZPS a DI budou vyuZita vhodna
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zdrojova referen¢ni data v souladu s Vyzvou a metodikami, v potfebném rozsahu a v poZadovanych
technickych parametrech tak, aby byla dosazena pozadovana kvalita a obsahovost vyslednych dat.

Pro zajisténi pozadovanych parametr(i vyslednych konsolidovanych nebo mapovanych dat ZPS a DI
uvedenych v kap. 3.1 budou pro kazdou metodu dodrzeny podminky, které jsou uvedeny v nasledujicich
kapitolach.

Pfedani vsech niZze uvedenych podkladovych dat, vystupl pouzZitych metod a veskerych ktomu
nalezejicich informaci (napf. technickych zprdv, protokolll atd.) bude provedeno na datovém ulozisti
ve formé externiho nebo externich HDD 3,5 s rozhranim USB 3.x umoZiujicim pfipojeni ke standardnimu
osobnimu pocditaci, pricemz tyto nosice jsou soucasti dodavky.

4.1. Metoda digitalni letecké fotogrammetrie

Pofizovani dat ZPS, pfipadné DI metodou digitdlni letecké fotogrammetrie bude provddéno metodou
stereoskopického vyhodnocovani souradnic objektd nad stereodvojicemi kolmych leteckych méfickych
snimkU. Sbér a zpracovani kolmych leteckych méfickych snimkd, vyuzivanych pro potizovani dat ZPS a DI,
bude nutné provadét podle nasledujicich parametrl a podminek.

4.1.1. Parametry kolmych leteckych mérickych snimkd
e Digitdlni letecké méfické snimky
o Rozmér pixelu s nomindlnim rozliSenim 5 cm (tj. 1 px <5 cm).

o V pripadé Clenitého terénu, kde se opakované vyskytuje rozdil minimalni a maximalni
nadmofské vysky vétsi nez 300 m v letové ose, je mozné v téchto osach snizit maximalni
rozmeér pixelu na 6 cm.

o Pro splnéni hodnot rozméru pixelu nesmi byt hodnota rozméru pixelu prekrocena o
vice nez 10 % s tim, Ze rozmér pixelu v uvedené toleranci mize byt maximalné na 25 %
uzemi.

e Snimkovani musi byt provedeno

o zatakového pocasi, aby se na snimcich nevyskytovaly mraky ani jejich stiny,

o bez snéhové pokryvky a bez oparu,

o pfivysce slunce nad horizontem minimalné 20°.

e Minimalni prekryvy snimkovani (podélny prekryv / pficny prekryv) 75 % / 65 %. V pripadé
Clenitého terénu, kde se opakované vyskytuje rozdil minimalni a maximalni nadmorské vysky
vétsi nez 300 m v letové ose, je mozné v téchto osach snizit hodnoty prekryvi na minimalni
hodnoty 70 % a 55 %.

e Snimkovani musi byt provedeno velkoformatovou digitalni leteckou méfickou kamerou (typu
frame) vybavenou funkénim zafizenim pro kompenzaci smazu zplsobeného pohybem letadla
béhem expozice a aparaturou dGPS (Global Positioning System). Doba od posledni kalibrace
kamery a GPS nesmi byt delsi nez dva roky.

e Systém pro letecké snimkovani musi byt vybaven gyrostabilizaci a zafizenim pro pfimou
registraci prvkl vnéjsi orientace, kde presnost urceni velic¢in je minimalné nasleduijici.

o Prostorové uréeni souradnic XYZ 0,05-0,30m
o Rychlost 0,005 m/s

o Presnost urceni uhld Roll a Pitch <0,005°

o Uhel Heading <0,008°

o IMU date rate > 200 Hz

o Letecké mérické snimky budou pokryvat zpracovavané (konsolidované ¢i mapované) vymezené
13
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Uzemi s pfesahem minimalné 50 metrd.

e Snimkovani letového bloku bude provedeno s pfesahem minimalné dvou snimkovych zakladen
(3 snimku) za hranici bloku ve sméru letu a minimalné jednu letovou osu za hranici bloku
ve sméru kolmém k letu.

4.1.2. Vlicovaci body a kontrolni body
Pfesnost vlicovacich a kontrolnich bod

Vlicovaci a kontrolni body budou pofizeny s minimalni presnosti odpovidajici mxy = 0,08 m a
mH = 0,07 m a ovéFeny UOZI Grovné c), v systému S-JTSK a Bpv.

Signalizace vlicovacich a kontrolnich bodu

e Zpusoby signalizace vlicovacich a kontrolnich bod

O

O

o O O

O

Pfedem signalizovany bod malbou na pevném povrchu.

Na nezpevnénych povrsich bude pouZito vhodného materidlu pro signalizaci bodu,
napr. geotextilie.

Kanaliza¢ni Sachta.

Vodorovné dopravni znaceni.

Rozhrani dvou zpevnénych ploch odlisnych povrch.

Pfedem signalizovany bod Ceské statni trigonometrické sité (CSTS).

e Soubéh vlicovacich a kontrolnich bod

O

O

Minimalni odstup kontrolniho bodu od vlicovaciho bodu je:
- mimo vymezené oblasti zastavby 500 m £ 10 %,
- ve vymezenych oblastech zastavby 100 m £ 10 %.
Kontrolni bod nesmi byt pouzit jako vlicovaci bod.

Rozmisténi a pocet vlicovacich bodi

e Vlicovaci body budou rovnomérné rozmistény po zajmovém Uzemi.

e Pocet vlicovacich bodld musi byt stanoven tak, aby data vytvorena nad leteckymi mérickymi
snimky splfiovala tfidu presnosti 3 podle Vyhlasky o DTM kraje, tj. mxy=0,14 mamH=0,12 m.
e Rozmisténi a pocty vlicovacich bodl

o Vkazdém “hlavnim“ rohu bloku jeden bod.

o Poobvodu letového bloku ve sméru letu —v prameéru kazdy 30. letecky méricky snimek,
kde minimalni pocet jsou 3 body. Umisténi vlicovacich bodl bude voleno tak, aby bod
byl umistén na trojici snimka.

o Poobvodu letového bloku ve sméru kolmém k letu — v prliméru kazdou 5. letovou osu,
kde minimalni pocet jsou 3 body. Umisténi vlicovacich bod0 bude voleno tak, aby bod
byl umistén v pfekryvu dvou sousednich letovych os.

o Uvnitf bloku budou body rovnomérné rozloZzeny po ziajmovém Uzemi tak, aby byl
minimalné jeden vlicovaci bod na 200 snimka.

o Ve vymezenych Uzemich pro konsolidaci nebo mapovani dat musi byt minimalni pocty
vlicovacich bodu podle nasledujici tabulky.

Vyméra vymezené oblasti [ha] Minimalni pocty vlicovacich bodi

10-100 1
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101 -400 3

401 - 1000 5

1001 -2000 10
>2000 15 (na kaZdych dalsich 500 ha 5 bodi navic)

e Signalizace a zaméreni vlicovacich bodd musi byt provedeno pred naletem v minimalnim
rozsahu tzv. zdkladni kostry vlicovacich bodu.

o V kazdém hlavnim rohu bloku jeden bod.
o Po obvodu letového bloku (viz vyse).

o Uvnitt bloku v minimalnim poctu 30 % poZadovaného celkového poctu vlicovacich
bodu. Body budou rovhomérné rozmistény v zajmovém Gzemi.

Rozmisténi a pocet kontrolnich bodi
e Rozmisténi kontrolnich bodl musi byt rovnomérné po celém zajmovém uzemi.
e Pocet kontrolnich bod(l je minimalné 25 % poctu vlicovacich bodd.

4.1.3. Parametry analytické aerotriangulace (AAT)
e Stfedni kvadratickd odchylka na vlicovacich a kontrolnich bodech musi byt < 0,08 m.

e Rozdil souradnic kontrolnich bodd uréenych fotogrammetricky a geodeticky v terénu nesmi
prekrocit DX, DY<10cmaDZ<12 cm.

e Vysledky AAT a kontrol musi byt ovéfeny UOZI Grovné c).
o Jednotlivé triangulacni bloky musi byt vzajemné propojeny identickymi vlicovacimi body.

e Jednotlivé triangulacni bloky musi mit vzajemny presah minimdlné jedné letové osy a
minimalné 3 snimkd v kazdé letové ose do sousedniho bloku.

e Pro kontrolu kvality vysledného procesu AAT a vzajemného propojeni blok(i bude provedeno
porovnani kontrolnich bodid na stycich jednotlivych blok(, kde rozdil souradnic kontrolnich
bodl nesmi prekrocit DX, DY < 10 cm a DZ < 12 cm. Body budou voleny takto:

o Jednoznacné identifikovatelny bod (napf. kanalizacni vpust, vodorovné dopravni
znaceni apod.).

o Pfiblizné jeden bod na 2 km podél hranice blokd.

4.1.4. Pozadavky na predavané letecké mérické snimky
o Letecké méfrické snimky ve formatu TIFF RGBI s georeferenci TFW
e Nahledy k jednotlivym snimklm ve formatu JPG s georeferenci JGW
e Prvky vnéjsi orientace po AAT v soufadnicovém systému JTSK + Bpv
e Metainformace ke kazdému snimku — datum a ¢as pofizeni, pouzity systém

4.1.5. Dokumentace metody
e Seznam pouzitych HW a SW prostredka.
e Kalibra¢ni protokoly pouzitych zatizeni.
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Vlicovaci a kontrolni body.

o Ve formatu SHP s atributy - &islo, datum méfeni, &islo ovéfeni UOZI.
o Prehledové mapy umisténi vlicovacich a kontrolnich bodd.
o Vsoufadnicovém systému S-JTSK + Bpv

Podrobny zaznam o pribéhu letu pro kazdy let.
Rozbor kvality IMU dGPS dat pro kazdy let.
e AAT.

AAT bloky ve formatu SHP s atributy.
Prehledny report o AAT pro kazdy blok (odchylky na pouzitych VB, odchylky pouzitych
IMU dGPS, rozbor kvality spojovacich bodu).
o Kontrola kvality AAT.
= Rozbor presnosti na kontrolnich bodech.
= Rozbor pfesnosti AAT mezi bloky.

Letecké méfrické snimky.
o Vysledné stiedy snimkl ve formatu SHP s atributy (datum, ¢as, kamera, letadlo, kvalita
snimku).
Pfehled snimkovych blokd.
Prvky vnéjsi orientace po AAT.

4.2. Metoda mobilniho laserového skenovani

Potizovani dat DI ¢i ZPS z dat mobilniho laserového skenovani bude provadéno vyhodnocovanim objekt
nad mracnem laserovych bod(, které bude pro efektivnéjsi identifikaci objektdl doplnéno fotografiemi
z digitalnich kamer. Sbér a zpracovani dat z mobilniho laserového skenovani, vyuZivaného pro pofizovani
dat DI ¢i ZPS, bude provadéno podle nasledujicich parametr( a podminek.

4.2.1. Parametry mobilniho laserového skenovani
e Pofizena data z mobilniho laserového skenovani musi obsahovat:
o laserova mracna bodu v souradnicich XYZ v S-JTSK a Bpv a s intenzitou odrazivosti,
o fotografie z digitdlnich kamer vcetné orientacnich parametr(i snimkl v S-JTSK, které
umozni poskladat panoramatickou fotografii 360°.
e Pofizenidat bude provedeno bez snéhové pokryvky, bez oparu a bez vihkosti povrchu vozovky.
e Mobilni mapovaci systém musi byt vybaven laserovym skenovacim zafizenim, digitdlni
kamerou, globdlnim druzicovym navigacnim systémem (GNSS) a inercidlni méfickou
jednotkou (IMU) s nasledujicimi parametry.

Rychlost méreni systému > 800000 bod(/s

Absolutni pfesnost méreni <5 cm.

Presnost uréeni thld: Roll, Pitch < 0,008°, Heading < 0,015°.
IMU data rate 2 200 Hz.

V ptipadé, Ze pouzita technologie nespliiuje tyto uvedené parametry, musi byt
minimalni pocet vlicovacich a kontrolnich bod( dvojnasobné vyssi, nezli je uvedeno
v nasledujici kap.

o O O O

Laserové skenovaci zafizeni musi mit minimalni dosah alespor 60 m pfi odrazivosti cile > 10 %.

Minimalni hustota bod( ve vzdalenosti 10 m od trajektorie na vodorovné zpevnéné plose musi
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byt minimélné 500 bod(i/m?2.
e Minimalni rozliseni jednotlivych digitdlnich kamer systému 5 MPx v minimalnim poctu
6 kamer.

e Georeferencovani laserového mracna bodl do S-JTSK a Bpv bude provedeno tak, aby
umoziovalo vyhodnocovani dat ve tfidé presnosti 3 podle Vyhldasky o DTM kraje,
tji. mxy=0,14mamH=0,12 m.

4.2.2. Vlicovaci body a kontrolni body
Pfesnost vlicovacich a kontrolnich bodi

Vlicovaci a kontrolni body budou pofizeny s minimalni pfesnosti odpovidajici mxy = 0,08 m a mH = 0,07
m a ovéieny UOZI Grovné c), v systému S-JTSK a Bpv.

Definice lesniho useku pro potieby vlicovacich a kontrolnich bodu

Lesni Usek je Usek, kde je komunikace zakryta z jedné nebo z obou stran souvislym vegetacnim porostem
vy$sim neZ 3 m v délce minimalné 200 m £ 10 %. Ostatni Useky jsou povaZovany za mimo lesni.

Signalizace vlicovacich a kontrolnich bodt
e Vlicovaci a kontrolni body budou umistény v télese komunikace.
e Zpusoby signalizace vlicovacich a kontrolnich bodu.
o Predem signalizovany bod malbou na pevném povrchu.
o Kanalizacni Sachta.
o Vodorovné dopravni znaceni.
e Soubéh vlicovacich a kontrolnich bodu.
o Minimalni odstup kontrolniho bodu od vlicovaciho bodu je 100 m + 10 %.
o Kontrolni bod nesmi byt pouzit jako vlicovaci bod a naopak.
o Signalizace a zaméreni vlicovacich a kontrolnich bod musi byt provedeno pred najezdem.

Rozmisténi a pocet vlicovacich bodu
e Rozmisténi a pocet vlicovacich bod( musi byt stanoven tak, aby data vytvorena nad mra¢nem
bodu splfiovala tfidu presnosti 3 podle Vyhlasky o DTM kraje, tj. mxy =0,14 m a mH =0,12 m.
e Vlicovaci body budou rovnomérné rozmistény po zajmovém lGzemi.
e Rozmisténi vlicovacich bodd v mimolesnich Usecich.
o Vkazdém mimolesnim useku je minimalné jeden vlicovaci bod.

o Vzdalenost mezi dvéma sousednimi body v mimolesnich Usecich nesmi byt vétsi
nez 4000 m = 10 %.

e Rozmisténi vlicovacich bod( v lesnich Usecich.
o Na kazdych zapocatych 500 m + 10 % lesniho Useku musi byt jeden vlicovaci bod.

Rozmisténi kontrolnich bodu
e Kontrolni body budou rovhomérné rozmistény po zajmovém Uzemi.
e Rozmisténi kontrolnich bod v mimolesnich usecich.
oV kazdém mimolesnim Useku je minimalné jeden kontrolni bod.

o Pocet kontrolnich bodl odpovida poloviné poctu vlicovacich bod(i daného Useku
(zaokrouhleno nahoru).

e Rozmisténi kontrolnich bodU v lesnich Usecich.
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4.2.3.

4.2.4.

4.3.

oV kazdém lesnim Useku je minimalné jeden kontrolni bod.

o Pocet kontrolnich bodl odpovidd poloviné poctu vlicovacich bodd daného useku
(zaokrouhleno nahoru).

Pozadavky na predavana data mobilniho laserového skenovani

Zdrojova referencni data - laserova mracna bod( v souradnicich XYZ v S-JTSK a Bpv a s intenzitou
odrazivosti, ve formatu LAS.

Panoramatické snimky ve formatu JPG a souradnice XYZ jejich stfedl v S-JTSK vcetné Ghl{
externich orientaci v S-JTSK ve formatu ASCII (TXT nebo CSV).

Metainformace vztazené k ose komunikace - datum a ¢as pofizeni, pouZzity systém.

Vysledné panoramatické snimky budou dodany s rozmazanymi obliceji osob a déle s rozmazanymi
registracnimi znackami (SPZ) vozidel. Obli¢eje osob jsou takové, jejichZ rysy jsou na snimku natolik
patrné, Ze lze na jejich zakladé danou osobu identifikovat.

Zhotovena a zpracovana data budou zcela pokryvat sit silnic Il. a Ill. tfid, u nichZ jsou mapovany
prvky DI. Jedna se celkem o 1 683 km silnic.

Dokumentace metody
Seznam pouzitych HW a SW prostiedk.
Kalibracni protokoly pouzitych zafizeni.
Prehledova mapa pofizenych dat.
Rozbor kvality trajektorie ve vztahu k IMU dGPS.
Vlicovaci a kontrolni body.
o Ve formatu SHP s atributy - &islo, datum méfeni, &islo ovéfeni UOZI.
o Prehledové mapy umisténi vlicovacich a kontrolnich bodu.
Zaznamy o provedenych kontrolach (elaborat rozboru presnosti na kontrolnich bodech).

Geodetické metody a technologie GNSS

Klasické geodetické metody jsou uréeny zejména pro méfeni vlicovacich a kontrolnich bod(,
pro domapovani dat ZPS nebo pfi ovéfovani presnosti dodanych mapovanych prvk( DTM. P¥i pofizovani
dat DTM v terénu geodetickymi metodami nebo technologiemi GNSS budou pouzivany mérické pfistroje
a technologie, které umozniuji méreni polohovych i vyskovych udajd, tj. vypocet souradnic XYZ.
Pro potizovani téchto Udajd bude nutné pouZivat takové pfistroje a metody terestrického méreni, které
umoznuji porizovani podrobnych bodl XYZ ve tfidé presnosti 3 nebo vyssi podle Vyhlasky o DTM kraje.
Pfi potizovani dat DTM bude proto provadéno méreni pouze pomoci geodetickych pfistroji a technologii
GNSS, které odpovidaji minimalné nasledujicim parametriim.

4.3.1. Geodetické pristroje

K méreni se vyuZivaji totalni stanice umozZiiujici sou¢asné méreni délek a uhll (horizontalnich
— Hz, vertikalnich — V).
Pfesnost elektronického dalkoméru 5 mm + 5 ppm.
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e Presnost mérenych uhld (Hz a V) min. 5”” (1,5 mgon).

e Vypocet souradnic XYZ se provadi z naméfenych délek, uhli (Hz, V) a vySek pfistroje
na stanovisku a vytycky na podrobnych bodech, které budou uréovany s nasledujici nebo vyssi
presnosti.

o Délky budou registrovany alespor na 0,01 m (mérené délky se pred vypoctem opravuji
o fyzikalni redukce, matematické redukce a o redukce do zobrazovaci roviny S-JTSK).
o Uhly budou registrovany alespori na 0,05 mgon.

o Vysky pfistroje na stanovisku a vytycky na podrobnych bodech budou urcovany alespon
na 0,01 m.

4.3.2. Aparatury GNSS

e K méreni se budou pouzivat pouze geodetické GNSS pfistroje, které zarucuji pfesnost urceni
polohy méfeného podrobného bodu mxyz =5 cm.

e Horizontdlni pfesnost GNSS pfistroje 15 mm + 1 ppm.
e Vertikalni pfesnost GNSS pfistroje 25 mm + 1 ppm.
e Vyska pristroje na podrobnych bodech musi byt uréovana alespori na 0,01 m.

e Pro transformaci mérenych podrobnych bod( do S-JTSK a Bpv musi byt pouZity transformacni
programy schvdlené CUZK (https://www.cuzk.cz/Zememerictvi/Geodeticke-zaklady-na-
uzemi-CR/GNSS/Seznam-schvalenych-programu.aspx).

5. KOMPLETACE DATOVYCH VYSTUPU A DALSi SOUVISEJiCi CINNOSTI

5.1. Formaty datovych vystupl
Zadavateli budou predany nasledujici datové vystupy, které souviseji s potizenim dat DTM.
e Pofizend data ZPS a DI ve formatu:
o Aktudlni verze JVF DTM.

o Souborové geodatabdze ESRI ve struktufe obsahu odpovidajici datovému modelu
JVF DTM.

e Data z mobilniho laserového skenovdani.

o Laserova mracna bodu ve formatu LAS (v 1.3 a vyssi).

o Fotografie z digitalnich kamer ve formatu JPG véetné prvk{l vnéjsi orientace v S-JTSK.
e Data budou predana véetné elaboratu, viz kap. 5.4.

Vystupy budou predany na datovém ulozisti ve formé externich HDD 3,5“ s rozhranim USB 3.x
umoznujicim pfipojeni ke standardnimu pocitaci. Data ZPS budou odevzdavana k zapracovani priibézné
po jednotlivych blocich — viz nasledujici kapitola.

5.2. Zavadéni dat do datového skladu DTM

Soucdsti pofizovani dat DTM bude povinnd soucinnosti zhotovitele pfi zavadéni dat do stavajiciho
informacniho systému DTM Plzeriského kraje.

S ohledem na postupné zavadéni zpracovanych dat ZPS realizované oblasti Plzeriského kraje do datového
skladu DTM bude pofizovani dat ZPS provadéno po jednotlivych pfedem definovanych blocich, které
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budou korespondovat se sprdvnimi hranicemi obci. Data budou postupné zpracovdvana a preddvana
k zaclenéni do stavajiciho informacniho systému DTM PK pravé po téchto blocich. Potizena data DI budou
pfeddna najednou za celou realizovanou oblast.

V ramci soucinnosti bude zhotovitel operativné provadét Upravy predanych dat a jejich korekce, jestlize
nebudou v souladu s témito dokumenty.

e Vyhlaska.
e Metodika pofizovani, spravy a zpUsobu poskytovani dat digitalni technické mapy.
e Metodicky ndvod pro spravu a udrzbu plosnych (polygonovych) dat ZPS v DTM kraje.
e Metodicky navod pro sprdvu a udrzbu dat Tl a DI v DTM kraje
Data budou kontrolovana z hlediska:
e souladu s aktualné platnym datovym modelem JVF DTM,
e topologické Cistoty dat,
e obsahové Uplnosti dat v zadaném uzemi,
e aktudlnosti (souladu) se skute¢nym stavem,
e presnosti dat.

Provadéni kontrol bude pro Plzerisky kraj zajistovat smluvni spravce DTM PK, a to vzdy na zakladé
predanych dat ze strany zhotovitele. Po preddani dat ze strany zhotovitele provede Spravce DTM kontroly a
vytvofi protokol pfipadnych chyb v datech, které nasledné zhotovitel opravi a data znovu preda ke kontrole
a zavedeni do datového skladu. Po predani bezchybnych dat zhotovitelem, Spravce DTM PK vystavi
zhotoviteli akceptacni protokol (protokol o akceptaci Zakdazky DTM Plzenského kraje), ktery bude
pro Plzensky kraj dokladem potvrzujici pfedani dat do DTM, tj. nutnym dokladem pro dil¢i a souhrnnou
akceptaci dila.

5.3. Kontrolni ¢innosti ze strany dodavatele

PFi pofizovani dat DTM budou kromé standardnich kontrol vyplyvajicich z pouzZitych metod méreni
provadény navic kontroly Uplnosti obsahu dat a statistické testovani presnosti soufadnic mapovanych
prvkl. Jedna se o kontroly kvality odevzddvanych dat, tedy dat po konsolidaci a mapovani.

e Kontrola uplnosti obsahu dat
e Kontrola (ovéreni) presnosti dat

5.3.1. Kontrola uplnosti obsahu dat

Tato kontrola probéhne jak na strané zhotovitele pred predanim dila, tak i na strané zadavatele
pred prevzetim dila. Kontrola probéhne pti kazdém predani dat.

Kontrola uplnosti obsahu pofizovanych dat ZPS a DI.
e Kontrola vyuziti podkladl pro konsolidaci dat.
e Kontrola obsahu konsolidovanych dat dle JVF DTM aktualni verze.
e Kontrola Uplnosti obsahu mapovanych dat dle JVF DTM aktualni verze.
Kontrola topologické Cistoty dat ZPS.
e Kontrola zadkladni topologie potizovanych dat.
e V datech se nesmi vyskytovat.
o Duplicitni objekty (bodové nebo liniové) — kompletni ani ¢astecné prekryti.
o Prekryvy.
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o Neexistence lomového bodu ve styku ktizeni linii umisténych ve stejné Urovni vzhledem
k povrchu (stejna hodnota , level).

Volné konce linii ve formé presahll nebo nedotahl prvk.

Liniové segmenty prvkd <0,05 m.

Oblouky, kruznice, kfivky, resp. liniové objekty jsou tvofeny pouze Gseckami, ptfipadné jako
lomené ¢ary (na sebe navazujici sled Usecek tvofici jeden objekt).

e Konstrukcni prvky objektll (vybrané liniové prvky) budou kresleny jako jeden prvek (Usecka nebo
lomena cara), dokud nedojde ke zméné charakteru objektu nebo k navazani na objekt stejného
typu.

Kontrola topologické cistoty dat DI.

e Kontrola topologické cistoty dat typu ,,0sa pozemni komunikace” tak, aby data vytvarela validni

geometrickou silni¢ni sit s kfizenim linii pouze na lomovych bodech.
Kontrola klasifikace objektd ZPS a DI dle aktualni verze JVF DTM

e Kontrola naplnéni povinnych atributd

5.3.2. Kontrola (ovéreni) presnosti dat

Ovéreni presnosti dat ZPS bude provedeno statistickym testovanim presnosti souradnic prvkl. Testovani
presnosti bude provedeno na vybranych podrobnych bodech mapovanych dat ZPS, na kterych budou
testovany vysledné souradnice XYZ podrobnych bodl dat ZPS pomoci kontrolnich podrobnych bod(.
Testovéni presnosti bude provedeno v souladu s CSN 01 3410. Zékladem pro provedeni testovani je
nezavislé porizeni kontrolnich podrobnych bodd, napf. nezavislym geodetickym mérenim v terénu nebo
jejich pofizenim nad jinym datovym zdrojem, neZ ktery byl pouzit pro mapovani dat ZPS. Kontrolni ¢innost
bude ovéfena UOZI trovné c).

Parametry pro provedeni kontrol presnosti dat ZPS

. Rozsah pro kontrolu dat ZPS v Uzemich se zastavbou.

o Kontrolovany budou minimalné 2 % tuzemi (vyméry ploch), ve kterém probiha potizovani
dat.

Uzemi kontrol budou rovnomérné rozmisténa.
Plosny rozsah jednoho uzemi kontrol bude 1-5 ha.

Pokud poftizovani dat probiha v lokalitdch mensich nez 1 ha (napf. mapovani samot nebo
Ucelovych arealll), pak nemusi platit pravidlo, Ze plosny rozsah jednoho Uzemi kontrol
bude 1-5 ha.

e Rozsah pro kontrolu dat ZPS silnic.
o Kontrolovany budou minimalné 2 % Gzemi (délky silnic), ve kterém probiha pofizovani dat.
o Uzemi kontrol budou rovhomérné rozmisténa.
o Rozsah jednoho Uzemi kontrol bude 100 — 500 m.

e Mezni odchylky pro kontrolu podrobnych bodl budou stanoveny pro tfidu presnosti 3
dle CSN 01 3410.

e Data budou povazovéna za validni, pokud vysledek kontroly presnosti dat bude odpovidat
95% koeficientu spolehlivosti neboli hladiné vyznamnosti 5 %.

5.4. Dokumentace k predanym datiim

V ramci pofizovani dat DTM budou zpracovany elaboraty pofizeni dat (dokumentace praci) v nasledujicim
rozsahu.

Elaborat pofizeni dat ZPS.
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e Findlni datova sada ZPS v aktudlni verzi JVF DTM ve formatech viz kap. 5.1.

e Seznam soutadnic podrobnych bod(, véetné bodl konsolidovanych dat s atributem ,uréeno
konsolidaci“

e Dokumentace
Seznam pouzitych HW a SW prostfedkd

o Seznam vstupujicich dat do procesu konsolidace.
o PoutZité pristroje, metody a postupy.
o Dokumentace provedenych kontrol dat ZPS (viz kap. 5.3).

= Kontrola Uplnosti obsahu dat TI.
= Kontrola (ovéreni) presnosti dat TI.
Elaborat pofizeni dat DI.
e Seznam souradnic podrobnych bodd.
e Findlni datova sada dat DI v JVF DTM aktualni verze ve formatech viz kap. 5.1.
e Dokumentace.
Seznam pouzitych HW a SW prostiedk.

o Seznam vstupujicich dat do procesu mapovani dat.
o Poutzité pristroje, metody a postupy.
o Dokumentace provedenych kontrol dat DI (viz kap. 5.3).

= Kontrola Uplnosti obsahu dat TI.
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6. HARMONOGRAM PORIZOVANI DAT

Potizovani dat ZPS a DI bude provadéno podle nasledujicich milnikl, které na sebe logicky navazuji. U
jednotlivych milnik( je uveden relativni termin jejich dokonceni, ktery bude navazan na pevny termin
zahajeni realizace dila.

Milnik | Aktivita projektu Termin nejpozdéji do

Provadéci dokumentace

Zpracovani Provadéci dokumentace, pfipominkovani, vypofadani 2 tydny
1 pfipominek, finalizace dokumentu.
Milnik ¢islo 1 — Predani Provadéci dokumentace T1=To + 2 tydny

A - min. 1/3 z objemu pofizovanych dat ZPS
e Pofizeni a zpracovani dat z leteckého mérického snimkovani
e Pofizeni a zpracovani dat z mobilniho mapovani silnic Il. a lll. tF.
e Pfedani zdrojovych referencnich dat

e Zpracovani dokumentace k pofizeni zdrojovych referencnich dat
— technicka zprava, dokumentace provedenych kontrol 12 tydn(

2 e Konsolidace a mapovani dat ZPS
e Soucinnost pfi zavadéni dat ZPS do datového skladu
e Preddani konsolidovanych a mapovanych dat ZPS

e Zpracovani dokumentace z konsolidace a mapovani dat ZPS —
technicka zprdva, dokumentace provedenych kontrol

Milnik ¢islo 2: A— Min. 1/3 z objemu potizovanych dat ZPS T,=T1+ 12 tydnd

B — min. 1/3 z objemu pofizovanych dat ZPS
e Pofizeni a zpracovani dat z leteckého méfického snimkovani
e Pofizeni a zpracovani dat z mobilniho mapovani silnic Il. a Ill. tf.
e Pfedani zdrojovych referencnich dat

e Zpracovani dokumentace k pofizeni zdrojovych referencnich dat
— technicka zprava, dokumentace provedenych kontrol 20 tydnu

3 e Konsolidace a mapovani dat ZPS
e Soucinnost pfi zavadéni dat ZPS do datového skladu
e Pfedani konsolidovanych a mapovanych dat ZPS

e Zpracovani dokumentace z konsolidace a mapovani dat ZPS —
technicka zprdva, dokumentace provedenych kontrol

Milnik ¢islo 3: B— Min. 1/3 z objemu potizovanych dat ZPS Ts =T, + 20 tydnG

C - zbytek dat ZPS, tj. max. 1/3 z objemu pofizovanych dat ZPS

e Pofizeni a zpracovani dat z leteckého méfického snimkovani
4 e Pofizeni a zpracovani dat z mobilniho mapovani silnic Il. a Ill. t¥.
e Pfedani zdrojovych referencnich dat

23



VROPSKA UNEE P
3 s - ERTS Vet Y

Opemeni progeam Podnini AIIS LRSIV

2 ndnacs 0 horkunencaschopnost PRUMYSLU A OBCHODU

e Zpracovani dokumentace k pofizeni zdrojovych referencnich dat
— technicka zprdva, dokumentace provedenych kontrol 20 tydnG

e Konsolidace a mapovani dat ZPS
e Soucinnost pti zavadéni dat ZPS do datového skladu
e Pfedani konsolidovanych a mapovanych dat ZPS

Zpracovani dokumentace z konsolidace a mapovani dat ZPS -
technicka zprdva, dokumentace provedenych kontrol

Pofizeni dat DI
e Mapovani dat DI
e Pfedani dat z mapovani DI
e Soucinnost pfi zavadéni dat DI do datového skladu
e Zpracovani dokumentace z mapovani dat DI — technicka zprava

Milnik Cislo 4: C — zbytek dat ZPS, tj. max. 1/3 z objemu pofizovanych

Ta = T3 + 20 tydnd
dat ZPS; Porizeni dat DI 4=Tz+ 20 tydnd

Souhrnné akceptacni fizeni ,
, " . 2 tydny
Akceptace dila a ukonceni realizace

Milnik ¢islo 5 — Souhrnné akceptacni fizeni Ts = T4 + 2 tydny

Pozndmka: Znak ,, To"“ ve sloupci ,, Termin nejpozdéji do:“ vyjadfuje datum zvefejnéni uzavieni smlouvy
v registru smluv

6.1. Akceptacni fizeni
K zapoceti diléiho nebo souhrnného akceptacniho fizeni vyzve zadavatele dodavatel.

Dilci akceptacni fizeni

Dil¢i akceptacni fizeni bude provedeno pro milniky 1, 2, 3 a 4 vyznacené v harmonogramu projektu
dle této technické specifikace. Diléi akceptacni fizeni bude zahrnovat porovnani skute¢ného provedeni
predané casti dila vic¢i pozadavkiim této technické specifikace a jejim priloham (milnik 1, 2, 3 a 4) a
pozadavkim danych Provadéci dokumentaci (milnik 2, 3 a 4).

Vysledkem kazdého dil¢iho akceptaéniho fizeni je akceptacni protokol s vysledkem Splnéno / Spinéno
s vyhradou / Nesplnéno, podepsany opravnénymi osobami smluvnich stran. Klasifikace Splnéno a Splnéno
s vyhradou umozni pokracovani v realizaci dila.

Souhrnné akceptacni fizeni — akceptace dila

Vysledkem souhrnného akceptacéniho fizeni je akceptacéni protokol s vysledkem Spinéno / Splnéno s
vyhradou / Nesplnéno za celé dilo, podepsany opravnénymi osobami smluvnich stran. Klasifikace Spinéno
a Splnéno s vyhradou umozni ukonceni realizace dila.
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7. SEZNAM PRILOH

Pfiloha €.
Pfiloha €.
Priloha ¢.
Priloha ¢.
Pfiloha €.
Pfiloha €.

Pfiloha €.

1:

o Uk wnN

Rozsah mapované oblasti PK.

Rozsah silnic Il. a lll. tfidy v mapované oblasti.

Rozsah Uzemi pro konsolidaci a domapovani existujicich dat OMPS do podoby dat ZPS.
Rozsah Uzemi pro konsolidaci a domapovani existujicich dat UMPS do podoby dat ZPS.
Rozsah Uzemi pro mapovani dat ZPS.

Rozsah Uzemi pro poftizeni dat ZPS silnic Il. a lll. tfidy vné zastavéného Uzemi — mimo lesni
useky.

Rozsah Uzemi pro pofizeni dat ZPS silnic Il. a lll. tfidy vné zastavéného Uzemi — lesni Useky.

25



