Zadani:

Kfizovatka:

Typ usporadani kfizovatky:
MoZnost predjizdéni v kiiZovatce:

SJEZD NA p.¢.1420, Mantov
A- Stiij dej prednost v jizdé
V kfizovatce Ize predjizdét

Charakter Gzemi: Zastavéné zemi
Skladba dopravniho proudu na vedlej§i | 2 - vozidlo pro odvoz odpadu, nakladni
komunikaci: automobil, autobus (dl. 10 m)

Nejvy3si dovolend (pfipadné smérodatna) rychlost na hlavni komunikaci
km/h):

Polovina ifky jizdniho pruhu vedlejsi komunikace (e) [m]
Vzddlenost mezi okrajem prvniho jizdniho pruhu hlavni komunikace a
osou jizdniho pruhu hlavni komunikace do které odbo€ujici vozidlo vjizdi

(eL) m]
VZJ [lenost mezi okrajem prvniho jizdniho pruhu hlavni komunikace a

osou jizdniho pruhu hlavni komunikace (eP) [m]

Uhel pod kterym se pozemni komunikace kiizi (alfa) []
Vysledky:
Usporadani A
Rozhled vpravo Rozhled vievo
Vozidio A Jednotky Vozidio A

L'v 213 m Lv 17.6
4l 6.3 mis W 6.3
t1 37 s t1 37
[z 115 m [z 11.5
l'o 97 m lo 6.1
tlo 16 S tlo 1
t2 52 s t2 47
la 204 m [a 204
V2 10.4 m/s V2 10.4
ta 24 s ta 24
t3 .7 s t3 7.1

Vozidlo B Jednotky Vozidlo C
Ir 347 m Ir 4.7
Ib 211 m b 211
th 1.7 S tb 1.7
Ip 359 m p 29.8

Délky stran rozhledovych trojuhelnikd

XB M3 m XC 65.2
YB 48 m YC 48
Datum: Zpracoval: Podpis:
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priloha 1 - DOPRAVNI RESENI - vypoéet rozhledovych trojuhelnikii

Podrabny vypocet rozhledovych trojdhelniki

Nejvy3si dovolend (pfipadné smérodatnd) rychlost na hlavni komunikaci
Vmax > 20 ->koeficient pfiéného tfenifo = 0.4rychlost vozidla B/C v Case
2v2=0.75* Vimax / 3.6v2 = 0.75* 50/ 3.6v2 = 10.42 misrychlost vozidla
Av Gase t3v2 = v2v'2 = 1042 mls

Skladba dopravniho proudu na vedlejsi komunikaci = 2 - vozidlo pro odvoz odpadu, nékladni

automobil, autobus (dI. 10 m) ->poloméry obloukti odboceni vozidla:RL = vétsi z hodnot (eL
+1.25)/ (1 - cos (alfa * pil180)) nebo 10RL = vétsi z hodnot (4.46 +1.25)/ (1 - cos (90 *
pil180)) nebo 10RL = vétSi z hodnot 5.71 nebo 10RL = 10 mRP = vétsi z hodnot (eP +

1.25) /(1 - cos ((180 - alfa) * (pi/180))) nebo 10RP = vétsi z hodnot (1.5 + 1.25) /(1 - cos
((180 - 90) * (pil180))) nebo 10RP = vétsi z hodnot 2.75 nebo 10RP = 10 mdélka vozidla
Lvoz = 10 mrovnomémé zrychlenia = 1.7 m/s A2

Celkova délka levého odboceni (rozhled vpravo):L'v = (atan (((1- (eL + 1.25) /RL) *-1) / (((1

- (eL+1.25) /RL)*-1* (1 - (eL +1.25) /RL) + 1)"(1/2))) + 2 * atan 1) *RL + LvozL'v = (atan
(((1- (446 +1.25)110)* 1)/ (((1 - (4.46 + 1.25) [10) * -1 * (1 - (4.46 + 1.25)/10) +
1N1/2))) + 2 *atan 1) * 10+ 10L'v=21.28 m

Celkova délka pravého odboteni (rozhled vievo)L'v = (atan (((1-(eP+
1.25)IRP) * 1)/ ((1 - (eP + 1.25)/ RP) *-1*(1- (eP + 1.25) | RP) +

1M1 2))+2*atan1)*RP+LvozL'v=(atan((( -(1.541.25)/10)*-1)/
(1-(15+1 25) 10)*-1*(1-(1.5+1.25)/10) + 1)(1/2))) + 2 * atan 1)

+ |
dogahm?ana rye gs na oblouku (rozhled vpravo):v'1 = mensi z hodnot

(9.81*RL * fo)"(1/2) nebo (Vmax / 3.6)v'1 = meni z hodnot (9.81 * 10
0.4)*(112) nebo (50 / 3.6)v'1 = men§i z hodnot 6.26 nebo 13.89v'1 = 6.26
mis

dosahovana rychlost na oblouku (rozhled vievo):v'1 = mensi z hodnot (9.81
*RP *fo)*(1/2) nebo (Vmax / 3.6)v'1 = mensi z hodnot (9.81* 10 *
0.4)"(1/2) nebo (50 / 3.6)v'1 = mensi z hodnot 6.26 nebo 13.89v'1 = 6.26
mis

¢as pro zrychleni z v'0 na v'1 (rozhled vpravo):t1 =v'1 /at1=6.26 / 1.7t =

3685

Cas pro zrychleni z v0 na v'1 (rozhled vievo)t1 = v'1 /at' = 6.26 /1.7t1 =
3685

délka drahy pro zrychleni z v'0 na v'1 (rozhled vpravo)lz=v'1 22 /(2 * a)lz
=6.26%2/(2*1.7)'z=11.54m

délka drahy pro zrychleni z v'0 na v'1 (rozhled vievo)'z=v"1 42/ (2* a)l'z =
6.26°2/(2*1.7)z=1154m

délka drahy se stalou rychlosti v'1 (rozhled vpravo):lo = L'v - I'Z'0 = 21.28 -
11.54l0=9.74m

délka drahy se stélou rychlosti v'1 (rozhled vievo):l'o = L'v - 'zl'o = 17.6 -
11,5410 = 6.06 m

Cas pro projeti drahy v délce I'o s rychlosti v1 (rozhled
vpravo){To'='o [v'tl'o'= 9.74 1 6.26t10' = 1.55

¢as pro projeti drahy v délce I'o s rychlosti v'1 (rozhled
vievo)tl'o'='o /v1tT0'= 6.06/6.26tT0' = 0.97

¢as pro dosaZeni polohy vozidla A na konci odbogovaciho
oblouku (rozhled vpravo)t2 = 1 + tlo't2 = 3.68 + 1.55t2 =
5245

¢as pro dosaZeni polohy vozidla A na konci odbogovaciho
oblouku (rozhled vievo):t2 =1 +t1'0't2 = 3.68 + 0.97t2 =
465s

délka na které vozidlo zrychli na v'2 (rozhled vpravo):'a = (v'2
R2-v112)[(2*a)'a=(10.42"2-6.26"2)/ (2*1.7)la =
2037 m

délka na které vozidlo zrychli na v'2 (rozhled vlevo)'l'a =(v2
R -v11)[(2*a)'a=(10.422-6.26"2)/ (2*1.7)la =
2037m

¢as nutny pro zrychleni z v'1 na v'2 (rozhled vpravo)ta = vétsi
s hodnot (v'2 - v'1) / a nebo Ot'a = vétsi s hodnot (10.42 -
6.26) /1.7 nebo Ot'a = v&tSi s hodnot 2.44 nebo Ota=2.44 s

¢as nutny pro zrychleni z v'1 nav'2 (rozhled vlevo):ta = vétsi s
hodnot (v'2 - v'1) / a nebo Ot'a = v&tSi s hodnot (10.42 - 6.26) /
1.7 nebo Ota = v&tSi s hodnot 2.4 nebo Ota= 2.44 s

celkovy Cas pro vozidio A k dosaZeni polohy 4 z mista
zastaveni pfed kfizovatkou (rozhled vpravo):t3 = t2 + tat'3 =
524 +244t3=7.68s

celkovy Cas pro vozidlo Ak dosaZeni polohy 4 z mista
zastaveni pfed kfiZovatkou (rozhled vlevo)t3 = t2 + tat3 =
465+244t3=17.09s

draha ujeta vozidlem BIC v reakéni dobé 2.5 s:Ir = Vmax / 3.6
*25r=50/36%25r=34.72m

draha pro sniZeni rychlosti z Vmax na rychlost v2 (vozidlo B/
C)lb=((Vmax/3.6)"2-v2"2)/(2*2)b=((50/3.6) *2 -
1042"2)/(2*2)b=211m

Cas ve kterém se uskute¢ni snizeni rychlosti z Vmax na v2
(vozidlo B/C):th = (Vmax / 3.6 - v2) / 2tb = (50 / 3.6 - 10.42) /
2b=174s

délka drahy pfejezdu vozidla B pres kiizovatku rychlosti v2
(rozhled vpravo)lp = (t'3- 2.5 - tb) *v2Ip = (7.68 - 2.5- 1.74) *
10.42Ip=35.89 m

délka drahy prejezdu vozidla C pes kfizovatku rychlosti v2
(rozhled vievo)lp = (t3-2.5- th) *v2lp = (7.09- 25 - 1.74) *
1042p=29.17Tm

strana rozhledového trojuhelniku XB:XB = (Ir + b + Ip + 10 +
Lvoz) - (I'a+ Lvoz + RL)XB = (34.72+21.1+ 35.89 + 10 +
10)-(20.37 +10+10)XB=71.34m

strana rozhledového trojuhelniku XC:XC = (Ir + b +Ip + 10 +
Lvoz) - (I'a+ Lvoz + RP)XC = (34.72 + 21.1 + 29.77 + 10 +
10)-(20.37 + 10+ 10)XC = 65.22 m

strana rozhledového trojlhelniku YB:YB = eL + 3.25YB = 1.5
+325YB=4.75m

strana rozhledového trojlhelniku YC:YC = eP + 3.25YC = 1.5
+3.25)YC=475m

katastralni zemi: Mantov [653187]

nazev obec; Chotésov [557838]
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