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Dékujeme Vam za Vas zajem o produkty ABB. Na zakladé Vasi poptavky si Vam dovolujeme zaslat tuto
cenovou nabidku.
Zavazky ABB z této nabidky nabyvaji i¢innosti potvrzenim objednavky Kupujiciho ze strany ABB.

1. Duvérnost informaci

Tato nabidka je dlvérna a uréena pouze pro interni podnikové pouziti Kupujiciho.

2. Predmét nabidky

Polozka Nazev produktu Mnozstvi Celkova cena
1 Kolaborativni robot CRB 15000 s fidici jednotkou 1ks
2 Kolaborativni chapadlo SCHUNK s prsty 1ks
3 Sitova multilicence programu ABB RobotStudio, 100 licenci

(program volitelné v ¢eském nebo anglickém jazyce)

4 Skoleni v ABB $kolicim centru pro 5 osob 5 dni

Konecna cena nabidky* CZK 824 000,00

* nezahrnuje DPH ve vysi dle platnych pravnich pfedpisd, kterou je Kupujici povinen zaplatit

DPH 21%

Cena bez DPH: 824 000 K¢

Cena s DPH: 997 040 K¢ (devét set devadesat sedm tisic Ctyricet korun ¢eskych)
Céstka DPH: 173 040 K&

Dale jen “Dodavka”.

3. Smluvni podminky

Platnost nabidky

2023-06-30 - 2023-09-30

Obchodni podminky

Soucasti této nabidky jsou Obchodni podminky dodavky zbozi OP_KS/2023:
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK108467A8752&LanguageCode=cs&Do
cumentPartld=&Action=Launch

Prodavajici: ABB s.r.o. (Robotics Local Business Unit) Nazev projektu: GoFa™ CRB 15000, CQ721898
Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky: CQ721898

Telefon: 800312222 Datum: 2023-06-30

1¢0: 49682563 Cislo revize nabidky: E
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Dodaci podminky

DAP Plzen, Incoterms 2020

Platebni podminky

Po predani a prevzeti Dodavky, vystavi Prodavajici Kupujicimu fakturu na celkovou cenu Dodavky plus
pfislusnou DPH. Splatnost faktury je 30 dnli ode dne jejiho vystaveni.

V pripadé prodleni Kupujiciho s Uhradou jakékoliv ¢asti ceny Dodavky dojde k zahajeni pInéni dalSich
zavazkUl Prodavajicihoaz po radném zaplaceni dluzné ¢astky.

Dodaci lhata

Do 10 tydnl od uzavieni smluvniho vztahu.

Zaruka a odpovédnost za vady

Prodavajici poskytuje Kupujicimu zaruku za jakost Doddavky spocivajici vtom, ze Dodavka, jakoz i jeji
veskeré ¢asti i jednotlivé komponenty véetné zabudovanych, budou po zaruc¢ni dobu zplsobilé pro pouZiti
k obvyklym tGcelim a zachovaji si obvyklé vlastnosti. Zaru¢ni doba pocina bézet dnem doruceni Dodavky a
trva 24 mésicu.

Predani Dodavky

Termin predani Dodavky bude Kupujicimu ozndmen nejméné 3 pracovni dny predem. V pfipadé jeho
neprevzeti ve stanoveném terminu se Dodavka povaZuje za pfedanou patym dnem po marném uplynuti
terminu.

Prodavajici je opravnén vystavit fakturu, jako by byla Dodavka predana a soucasné uUctovat az do radného
prevzeti Dodavky skladné ve vysi obvyklé, ¢i na ndklady Kupujiciho Dodavku uskladnit u tfeti osoby.

Smluvni pokuty (storno)

PFi zruseni objednavky do 45 dnl pfed potvrzenym terminem dodani uhradi Kupujici 30% ceny Dodavky.
PFi zruseni objednavky do 30 dnl pfed potvrzenym terminem dodani uhradi Kupujici 50% ceny Dodavky.
PFi zruSeni objednavky méné nez 30 dnUl pred potvrzenym terminem dodani uhradi Kupujici 100% ceny
Dodavky.

Zvlastni ustanoveni

Obé strany si jsou védomy naruseni globalnich dodavatelskych fetézcl a souvisejicich vyzev spojenych s
propuknutim epidemie koronaviru (COVID-19), valky (at jiz vyhlasené &i nevyhlasené), viadnimi nafizenimi a
jinymi akty statnich organu (véetné sankci), obcanskymi nepokoji a obecnym nedostatkem elektronickych
soucdstek a dostupnosti a cenou dalSich surovin, které mohou ovlivnit ndklady obou stran a/nebo
harmonogram plnéni/terminy dodani. Strany se timto zavazuji v pfipadé vyskytu jakékoli z vySe uvedenych
prekazek se neprodlené o této skutecnosti informovat a spolupracovat v dobré vife na provedeni
primérenych Uprav terminu dodani [harmonogramul, ceny a/nebo mnozstvi [zbozi/sluzeb], které ma byt
doddno, s ohledem na vynalozeni pfiméreného Usili k zajisSténi toho, aby smlouva mohla byt spinéna, nebo
splnéna alespori ¢astecné.

Obé strany se timto vyslovné vzdavaji jakéhokoli naroku viici druhé strané na nadhradu jakékoli Skody
a/nebo uslého zisku, smluvnich pokut, trok( z prodleni a/nebo jinych sankci vzniklych nebo jakkoli
spojenych s vySe uvedenymi udalostmi/prekazkami.

Prodavajici: ABB s.r.o. (Robotics Local Business Unit) Nazev projektu: GoFa™ CRB 15000, CQ721898
Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky: CQ721898

Telefon: 800312222 Datum: 2023-06-30

1¢0: 49682563 Cislo revize nabidky: E

DIC: CZ49682563 Strana: 3/20

Zapsana v obchodnim rejstiiku vedeném Méstskym soudem v Praze, Oddil C, viozka 79391.



AL HR HD
rfRpmw

Sankce a odpovédnosti za Skodu

Sankce za prodleni se splnénim sjednanych termind, jakoz i odpovédnost za $kodu se Fidi obchodnimi
podminkami Proddvajiciho, které tvori nedilnou soucdast této nabidky.

Prodavajici neodpovida za neprimé ani nasledné skody vzniklé porusenim povinnosti v souvislosti s
nabidkou, prfi¢emz za neprimé a nasledné Skody se povaZzuji napt. usly zisk, Skody vzniklé jako nasledek
pozdniho dodani, energetické ztraty, ndklady spojené s nemoznosti uzivani véci apod.

Celkové naroky z nahrad skod uplatnénych Kupujicim na Proddavajicim a smluvnich pokut zaplacenych
Kupujicimu Prodavajicim a dal$ich narokd Kupujiciho vzniklych v souvislosti s porusenim jedné nebo vice
povinnosti Prodavajiciho nepresahnou v souc¢tu 30% z celkové ceny Dodavky bez DPH.

Servis

Servis, nahradni dily a pravidelnou tdrzbu Dodavky v zaruéni i pozaruéni dobé v CR zaji$tuje ABB Robotics -
servisni oddéleni:

Vyskocilova 1561/4a

140 00 Praha 4

tel.: +420 731 552 213

email: robot.servis@cz.abb.com

4. Seznam priloh

OP_KS_2023 cz Terms and conditions
GoFa tech spec.pdf Manual
CZ datasheet GoFa.pdf Manual
DataSheet Co-act EGP-C 64.PDF Manual
RobotStudio.pdf Manual

5. Kontakty

Vérime, Ze tato nabidka splfiuje Vase ocekavani.
Dékujeme Vam za Cas, ktery jste vénovali jejimu studiu, a téSime se na dalsi spolupraci.
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6. Technické udaje

1 Collaborative Robots
CRB 15000
CRB 15000

MANIPULATOR

3300-19 Manipulator variant: CRB 15000-5/0.95

3350-540 Manipulator protection: Base 54

CONTROLLER

3000-130 Controller variant: OmniCore C30

3001-2 Controller encapsulation: Desktop

3004-1 Operating temperature: Max 45deg

3007-2 Mains voltage: 100-230 V AC (¥10 %)

3013-3 Connected Services: Mobile network

3014-1 Ethernet switch: 5 port Ethernet switch

3016-1 FlexPendant: FlexPendant 3m

3020-2 PROFINET SW Device: PROFINET Device

3032-1 3032-1 Base Dig. 16In/160ut: Base Dig. 16In/160ut 1
3043-3 Robot safety supervision: SafeMove Collaborative
3044-2  Operation mode selector: 2 modes Keyless
FLOOR CABLES

3200-2 Manipulator cable - Length: 7m

3203-1 Mains cable: EU mains cable, 3m

ROBOTWARE

3105-1 Motion supervision bundle: Motion sup. bundle
3106-1 World Zones: World Zones

3107-1 Collision detection: Collision detection

3150-1 Collision avoidance: Collision avoidance

3112-1 Program feature bundle: Program feature bundle
3113-1 Path Recovery: Path Recovery

3114-1 Multitasking: Multitasking

3119-1 RobotStudio Connect: RobotStudio Connect
3120-2 FlexPendant base apps: Essential app package
3151-1 FlexPendant independent apps: Program package
3121-1 RobotWare Add-in: RW Add-In prepared

VISION AND SENSORS

3127-1 Integrated Vision interface: Vision interface
WARRANTY

438-2 Warranty: Standard + 12 Months

GENERAL

448-124 Delivery project: SE Standard

Prodavajici: ABB s.r.o. (Robotics Local Business Unit) Nazev projektu:
Adresa: BB Centrum budova Delta Il, Vyskodilova 1561/4a, 140 00 Praha, Ceska republika Cislo nabidky:
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7. Prilohy

V Plzni dne: V Praze dne:
Za kupujiciho: Za prodavajiciho:
In Jarmlla Digitalné podepsal Ing.
g. Jarmila Konopova Petr K. st e

z Datum: 2023.06.30 gichgB, eca Broun Bover L,
KO n O pova 11:54:47 +02'00" Kucera Bate: 3005 66,50 11 3a 38 300

Ing. Jarmila Konopova Ing. Petr Kucera
feditelka Skoly sales manager

Digitally signed
Pavel by Pavel Grecner

Date: 2023.06.30

Grecner ;1s.04 10000

Ing. Pavel Gre¢ner
product manager
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OP KS/2023

OBCHODNI PODMINKY DODAVKY ZBOZI

PREAMBULE

1. Tyto obchodni podminky dodavky Zbozi (dale jen “OP_KS”)
upravuji vztahy pii dodavkach Zbozi mezi spoleénosti
ABB s.r.o0., se sidlem Vyskotilova 1561/4a, Michle, 140 00
Praha 4, IC: 49682563, zapsanou v obchodnim rejstiiku,
vedeném Meéstskym soudem v Praze pod sp. zn. C 79391 (dale
jen “Prodavajici”) a Kupujicim. Veskere odchylky od OP_KS
musi byt pisemné dohodnuty v pfisluiné Smlouvé. Plnéni
Prodavajiciho ze Smlouvy slouzi vyluéng zajmu Kupujiciho.

2. Nabidka je vzdy odvolatelna a lze ji odvolat, pokud odvolani
dojde Kupujicimu pied doruéenim pfijeti Prodavajicimu.

DEFINICE

3. Vitéchto OP_KS maji uvedene pojmy nasledujici vyznam:
- “Smlouva” znamena kupni smlouvu uzavienou mezi
stranami véetn& viech jejich pfiloh a dodatkd.
- “Zbozi” znamena movité véci urcené jednotlivé nebo co do
mnozstvi a druhu dle specifikace uvedené ve Smlouve.

INFORMACE O ZBOZI

4. Veskeré udaje o vaze, rozmérech, vykonové parametry, ceny
a dalsi informace, uvadéne v katalogovych a cenovych listech
jsou zavazne, pouze pokud je toto vyslovné uvedeno ve
Smlouve.

VYKRESY A TECHNICKE PODKLADY

5. Veskeré vykresy a technické podklady vztahujici se ke Zbozi,
které byly jednou stranou pfedany druhé strané pfed nebo po
uzavfeni Smlouvy, zlstavaji vyluénym majetkem piedavajici
strany a mohou byt pouZity pouze k vyrobe, montaZi, uvedeni
do provozu a udrzbé Zbozi.

6. Bez souhlasu pfedavajici strany nesmi druhd strana tyto
podklady pouzivat jinak, nez je uvedeno v ¢lanku 5 vyse,
pofizovat si kopie, reprodukovat a piedat tfeti osobé&. Za tfeti
osobu neni povazovan koneény uzivatel Zbozi, pokud je
odlisny od Kupujiciho.

ZKOUSKY PRED ODESLANIM

7. Provedeni piejimacich zkousek Zbozi musi byt vyslovné
dohodnuto ve Smlouvé. Testy se provadi u vyrobce v fadné
pracovni dob& a v souladu s piedpisy platnymi v zemi
vyrobce.

8. Prodavajici je povinen oznamit Kupujicimu termin provadeéni
zkousek s predstihem nejméné 5ti pracovnich dnid, aby
umoznil Kupujicimu nebo jeho zastupelim téast. V pfipadé
nencasti Kupujiciho bude protokol o provedenych zkouskach
vyhotoven a potvrzen pouze Prodavajicim a nasledné piedan
Kupujicimu.

9. Prodavajici nese veskeré naklady zkousek u vyrobce, s
vyjimkou cestovnich, ubytovacich a jinych nakladi zastupet
Kupujiciho, které nese Kupujici.

PRECHOD RIZIK

10. Nebezpe¢i skody na Zbozi piechazi na Kupujiciho v souladu
s dohodnutymi podminkami dodavky dle INCOTERMS,
posledni vydani v dobg& uzavieni Smlouvy. Pokud neni
dohodnuto jinak, plati podminka dodavky Incoterms 2020
"Ex Works" (EXW).

Pokud plati podminka dodavky Ex works a Prodavajici se na
Zadost Kupujiciho zavaZze odeslat ZboZi do mista ur¢encho
Kupujicim, rizika ztraty nebo $kody na ZboZi pfechazeji na
Kupujiciho nejpozdéji pfedanim ZboZi prvnimu dopravei.

DODANI ZBOZI A PRODLENI PRODAVAJICIHO

11. Pokud neni doba dodani ZboZi stanovena piesnym datem, ale
je stanovena lhitou v tydnech, mésicich nebo rocich, za¢ina
tato lhdta b&Zet od splnéni posledni z nasledujicich
podminek:

a) Uzavieni Smlouvy.

b) Vydani viech povoleni k dodani nebo dovozu ZboZi
zajistovanych Kupujicim.

c) Piipsani prvé zalohové platby na ucet Prodavajiciho,
pokud byla zalohova platba dohodnuta ve Smlouvé.

d) Poskytnuti viech zaruk a splnéni viech odkladacich
podminek dohodnutych ve Smlouvé.

12. Zbozi je dodano fadné a véas, i pokud je dodano s drobnymi
vadami a nedodélky nebranicimi fadnému a bezpecnému
uzivani Zbozi. Timto ustanovenim nejsou nikterak dotéena
prava Kupujictho z vad ZboZi. Diléi dodavky ZboZi jsou
povoleny.

13. Prodleni Prodavajictho s dodanim ZboZi opraviluje
Kupujiciho k uplatnéni smluvnich pokut vii¢i Prodavajicimu,
a to od data dohodnuté doby dodani Zbozi.

14. Smluvni pokuta je sjednana ve vysi 0,05 % z celkové ceny
Zbozi se kterym je Prodavajici v prodleni, bez DPH, za kazdy
den prodleni.

15. Souhrnna vy3e viech smluvnich pokut je limitovana ¢astkou
ve vyii 7.5 % celkové ceny Zbozi bez DPH.

16. V pfipadé prodleni Prodavajiciho s diléi dodavkou ZboZzi, je
smluvni pokuta kalkulovana z ceny zpozdéne diléi dodavky.

17. Smluvni pokuty jsou splatné na zakladé penalizacni faktury
vystavene Kupujicim, aviak nikoli dfive nez dojde k dodani
Zbozi nebo k odstoupeni od Smlouvy dle ¢lanku 18.

18. Pokud je Kupujici v disledku prodleni Prodavajiciho
opravnén k uhradé maximalni vy3e smluvnich pokut, mize
Kupujici odstoupit od Smlouvy.



PLATEBNI PODMINKY

19.

20.

Neni-li ve Smlouvé dohodnuto jinak, rozumi se cena ZboZi
bez DPH. Platebni podminky jsou stanoveny ve Smlouvé.
Prodleni Kupujiciho se zaplacenim jeho penéZnich zavazki
opraviluje Prodavajiciho k uplatnéni smluvni pokuty viéi
Kupujicimu ve vyéi 0,05 % z dluzné ¢astky za kazdy den
prodleni.

Prodleni Kupujiciho se zaplacenim jeho penéZnich zavazki
vyplyvajicich ze Smlouvy nebo jakéhokoli jiného
zavazkoveho wvztahu mezi Kupujicim a Prodavajicim
opraviluje Prodavajiciho k pozastaveni dodani Zbozi dle
Smlouvy, a to az do uplného zaplaceni. Doba pro dodani
Zbozi se prodluzuje minimalné o dobu prodleni Kupujiciho
se zaplacenim jeho penéZnich zavazkl, neni-li objektivné
nutna doba delsi z divodu demobilizace a opétné mobilizace
vyrobnich zdroji a vstupl na strané Prodavajiciho spojena
s pozastavenim a obnovenim plnéni Prodavajicim.

VYHRADA VLASTNICTVI

21.

Zbozi pfechazi do vlastnictvi Kupujiciho uploym zaplacenim
celé ceny Zbozi. Vyhrada vlastnictvi nema vliv na piechod
rizik dle ¢lanku 10.

ZARUKA A PRAVA Z VADNEHO PLNENI

22.

23.

24.

SMLUVNI STRANY SE DOHODLY, ZE ZAVAZKEM PRODAVAJICIHO Z
VADNEHO PLNENI A ZARUKY JE POVINNOST ODSTRANIT BEZPLATNE
RADNE A VCAS OZNAMENE VADY ZBOZI A TO DLE SVEHO
ROZHODNUTI OPRAVOU NEBO VYMENOU. KUPUJICI NA SVE
NAKLADY ZAJISTI PRACOVNI PRISTUP KE ZBOZI, JEHO DEMONTAZ A
OPETOVNOU INSTALACI, NEZBYINE K RADNEMU PROVEDENI
OPRAVY/VYMENY. OBSAHEM ZARUKY NENI ZAVAZEK, ZE SE PO
CELOU ZARUCNI DOBU NEOBIEVI VADA. VYSE UVEDENE JE
VYLUCNOU DEFINICI OBSAHU PRAV Z VADNEHO PLNENI A ZARUKY
ZA JAKOST ZBOZI PREJIMANE PRODAVAJICIM.

Zéaruéni doba ¢ini 12 mésici od pfechodu nebezpedi skody
na Zbozi na Kupujiciho.

Pro vyménéné nebo opravené ¢asti Zbozi plati 6-ti mésiéni
zaru¢ni doba a podminky zaruky jako pro pivodné dodané
Zbozi. U ostatnich ¢asti ZboZi se zaru¢ni doba prodluzuje
pouze o dobu, po kterou tyto ¢asti Zbozi musely byt mimo
provoz v diisledku odstrafiovani vady. Veskeré zaruéni doby
koné¢i vzdy nejpozd&ji 24 mésici od pfechodu nebezpedi
$kody na Zbozi na Kupujiciho.

25. Kupujici je povinen pisemné oznamit Prodavajicimu veskere

vady Zbozi (vetné vad skrytych) neprodlené poté, kdy mohl
vadu zjistit, nejpozdéji viak do uplynuti zaruéni doby. Vady
Zbozi, které mohou zplsobit ikodu, je Kupujici povinen
oznamit Prodavajicimu okamzité s naslednym pisemnym
potvrzenim. Pisemné oznameni vady Zbozi musi obsahovat
popis vady, pfipadné uvedeni jak se vada projevuje.

Kupujici nese nebezpedi skod vzniklych v disledku poruseni
jeho povinnosti dle tohoto ¢lanku.

. Po doru¢eni oznameni vady Zbozi dle ¢lanku 25 je

Prodavajici povinen bez zbytecného odkladu a na své
naklady tyto vady Zbozi odstranit. Vadne ¢asti Zbozi, ktere
byly vyménény, ziistavaji v majetku Prodavajiciho.

. 'V piipadé, Ze Kupujici oznami Prodavajicimu vady Zbozi dle

¢lanku 25, a na Zbozi nejsou zjistény zadné vady, za které by

5]

28.

byl Prodavajici odpovédny, nahradi Kupujici Prodavajicimu
naklady vzniklé v souvislosti s timto oznamenim.

Zaruka se nevztahuje na vady ZboZzi zptisobené neodbornym
zasahem Kupujiciho nebo tfeti osoby, a vady Zbozi, u
kterych nelze prokazat, Ze wvznikly pouZitim vadného
materialu, chybnou konstrukei nebo netiplnym zpracovanim,
zejména vady Zbozi vzniklé chybnou udrzbou, nedodrzenim
provoznich pfedpisi, nadmémym namahanim, pouZitim
nevhodnych provoznich prostfedkd, chemickymi a
elektrolytickymi vlivy, stavebnimi a montaZnimi pracemi
jinych osob nez Prodavajiciho a viemi dalsimi pfi¢inami bez
zavinéni Prodavajiciho.

29. V souvislosti se svymi povinnostmi z vadného plnéni a ze

zaruky neni Prodavajici povinen odstrafiovat bezplatné vady
ZboZi na jiném misté nez ve své oznafené provozovné nebo
v misté smluveném pro dodani Zbozi.

VYSSI MOC

30.

31.

33.

34,

Obé strany jsou opravnény pozastavit plnéni svych
povinnosti ze Smlouvy po dobu, po kterou trvaji okolnosti
vysii moci. Za Vyssi moc se povazuje piekazka, jez nastala
nezavisle na viili povinné strany a brani ji ve splnéni jeji
povinnosti, jestlize nelze rozumné piedpokladat, Ze by
povinna strana tuto pfekazku nebo jeji nasledky odvratila
nebo piekonala, a dale, Ze by v dobé uzavieni Smlouvy tuto
piekazku pfedvidala (dale jen “Vy$§i moc™). Za pfiipady
Vy35l moci se povazuji zejmena: stavka, epidemie, poZar,
pfirodni katastrofa, mobilizace, valka, povstani, zabaveni
zboZi, embargo, blokada, zakaz vyvozu nebo zakaz dovozu
zbozi, surovin nebo sluzeb, zakaz transferu deviz, nezavinéna
regulace odbéru elektricke energie i jakakoliv jina prekazka
zptisobena kony nebo opomenutim organi vefejné moci,
teroristicky utok apod.

Vy3si moc vyluéuje narok na uplatnéni smluvnich pokut proti
strané postizené Vysii moci.

2. Strana dovolavajici se postizeni Vyssi moci, musi tuto

skuteCnost neprodlené pisemné oznamit druhé strané a
provést vedkera rozumna opatfeni k zmirnéni nasledkid
neplnéni smluvnich povinnosti.

V piipadg trvani Vy33i moci po dobu deldi neZ 3est mésicl
jsou obe strany opravnény od Smlouvy odstoupit.

Strany prohlasuji, Ze jsou jim znamy okolnosti Sifeni
koronaviru SARS-CoV-2, zpusobujiciho onemocnéni
COVID-19, véetné jakychkoli jeho mutaci (,,Epidemie*),
ktere maji nebo mohou mit dopad na bé&iné podnikani a
plnéni Smlouvy. Pokud dojde k jakémukoli zpozdéni v
dodavce Zbozi nebo dojde k jinemu ovlivnéni smluvnich
zavazki Prodavajiciho nasledkem Epidemie, nebo
v souvislosti sni, ma Prodavajici narok na prodlouZeni
dodaci ¢i jiné lhlty nebo na jinou piiméfenou zménu
smluvnich podminek.

NAHRADA SKODY

35.

PRODAVAIICI NENI POVINEN HRADIT NEPRIME A NASLEDNE SKODY
VZNIKLE PORUSENIM POVINNOSTI V SOUVISLOSTI SE SMLOUVOU. ZA
NEPRIME A NASLEDNE $KODY SE POVAZUIl ZEIMENA: USLY ZISK,
ENERGETICKE ZTRATY, NAKLADY SPOJENE 5 NEMOZNOSTI UZIVANI
VECI, NAKLADY NA ZAJISTENI NAHRADNICH ENERGETICKYCH
DODAVEK, NAKLADY KAPITALU, SKODY VZNIKLE JAKO NASLEDEK
POZDNIHO DODANI ZBOZI. NEDOSAZENI PLNE SHODY ZBOZI SE
SMLOUVOU, NEDOSAZENI ZARUCENYCH PARAMETRU ZBOZI APOD.



36.

37.

CELKOVA SOUHRNNA POVINNOST PRODAVAJICIHO K NAHRADE
VESKERE SKODY VCETNE SMLUVNICH POKUT A DALSICH NAROKU
VZNIKLYCH V SOUVISLOSTI § PORUSENIM JEDNE NEBO VICE
POVINNOSTI PRODAVAIICIHO NESMI V ZADNEM PRIPADE
PREVYSOVAT MAXIMAINI CASTKU VE VYSI 30% CELEOVE CENY
ZBOZIBEZ DPH.

Zadné z vy3e uvedenych omezeni celkové nahrady skody se
nevztahuje na 3kodu zplisobenou umyslné nebo z hrubé
nedbalosti.

RIZENI VYVOZU

38.

39.

40.

41.

Kupujici prohlasuje, Ze si je védom, ze Zbozi mize podléhat
Ceskym nebo zahraniénim piedpisim o kontrole vyvozu,
které mohou zakazovat prodej, pronajem nebo jiny zpisob
pfevodu nebo pouZiti ZboZi bez povoleni pro vyvoz ¢i
reexport. Mezi takove zahraniéni pfedpisy patii zejména
pfedpisy USA jako je napi. Export Administration
Regulations (EAR) nebo International Traffic in Arms
Regulations (ITAR), jakoZ i daldi pfedpisy vydané organy
USA jakymi jsou napi. Office of Foreign Assets Control
(OFAC) a U.S. Department of Treasury. Kupujici se zavazuje
dodrzovat tyto platné piedpisy. Kupujici dale prohlasuje, zZe
si je védom skute¢nosti, Ze vyse uvedené piedpisy mohou
doznat zmén a Ze se uplatni na smluvni vztah mezi
Prodavajicim a Kupujicim ve znéni platném v konkrétnim
case.

Kupujici dale souhlasi s tim, Ze nebude exportovat,
reexportovat, prodavat ani dodavat zadné Zbozi, pfimo ani
nepiimo, Zadné osobé uvedené na Seznamu specialné
uréenych statnich pfisludniki a blokovanych osob (tzv. SDN)
bez predchoziho upozoméni a vyslovneho pisemného
souhlasu Prodavajiciho.

Zbozi nesmi byt pfimo ani nepfimo pouzito ve spojeni s
vyvojem chemickych, biologickych nebo jadernych zbrani
ani jinych jadernych vybuinych zafizeni, jejich vyrobou,
nakladanim s nimi, jejich provozem, udrzbou, skladovanim,
zjistovanim, identifikaci nebo roziifovanim nebo s vyvojem,
vyrobou, udrzbou nebo skladovanim raketovych systému
schopnych takové zbrané nést. Zbozi rovnéZ nesmi byt pfimo
ani nepiimo pouvZito ve spojeni s jadernym zafizenim, kterym
se rozumi jakykoliv (i) jaderny reaktor, véetné reaktort, jimiz
jsou vybaveny prostiedky namoini ¢i letecké dopravy; (ii)
jakakoliv tovarna vyuZzivajici jaderne palivo pro vyrobu
jaderného materialu a jakakoliv tovarna na zpracovani
jaderného materialu  véetné jakékoliv tovarny na
pfepracovani ozafeného jaderného paliva; a (iii) jakékoliv
zafizeni, kde je skladovano jademe palivo, véetné skladovani
souvisejiciho s piepravou takového materialu.

Zbozi neni prodavano a ani nesmi byt nabizeno k daldimu
prodeji do nasledujicich cilovych zemi: Bélorusko, Kuba,
Iran, Severni Korea, Rusko, Syrie, Krym, tizemi Donécké,
Luhanskeé, Chersonské a Zaporozské oblasti Ukrajiny, ktera
nejsou pod kontrolou Ukrajinske vlady.

ZAVERECNA USTANOVENI

42.

43.

Smlouva se fidi pravnim fadem statu sidla Prodavajiciho
s vyjimkou Kkoliznich norem. Strany vylu¢uji aplikaci
Umluvy OSN o smlouvach o mezinarodni koupi zboZi na tuto
Smlouvu.

Veskeré spory ze Smlouvy, véetné sporl v souvislosti s jejim
uzavienim a platnosti, budou rozhodovany Rozhodéim
soudem pii Hospodaiské komote Ceské republiky a Agrami

44.

45

46.

47.

komofte Ceské republiky v Praze v souladu se zikonem ¢.
216/1994 Sbh., o rozhod¢im fizeni. Rozhod¢i senat bude
slozen ze ti rozhoded. Kazda strana jmenuje jednoho
rozhodce. Tfeti rozhodce, pfedseda senatu, bude jmenovan
na zakladé dohody prvnich dvou rozhodcd. Pokud se tito
rozhodci nedohodnou, pfedseda vyse zminéného Rozhodéiho
soudu jmenuje tietiho rozhodce.

Smlouva neni uzaviena na fad.

. Strany sjednavaji promléeci lhlitu veskerych prav vzniklych

v souvislosti se Smlouvou na 3 roky.

Strany se dohodly, Ze ust. § 1978 odst. 2 a § 2173 zak. ¢&.
89/2012 Sb., obcansky zakonik v platném znéni se
v souvislosti se Smlouvou neuplatni.

Prodavajici ma pravo odstoupit od Smlouvy v pfipadé, ze
bude sKupujicim jako dluznikem zahajeno insolvenéni
fizeni podle zakona €. 182/2006 Sb., v platném znéni nebo
obdobne fizeni, jehoZ smyslem je feSeni upadku Objednatele.
Prodavajici je opravnén odstoupit od Smlouvy podle své
volby bud’ ex tunc (od poé¢atku) nebo ex nunc (od budouciho
plnéni).



Kolaborativni primyslovy robot ABB CRB 15000 GoFa™ vcetné ridici a programovaci jednotky,
koncovy efektor a mobilni stolek - souhrn hlavnich technickych parametrd

Kolaborativni robot GoFa™ CRB 15000

Nosnost kolaborativniho robotu na pfirubé: 5 kg
Dosah robotu: 950 mm
Rychlost robotu (TCP): 2,2 m/fs
Opakovatelna presnost najeti do bodu (RP): 0,05 mm
Stupen kryti robotu: IP 54
Digitalni vstupy a vystupy (I/0): 16/16
Komunikacni sbérnjice: PROFINET

Konektivita:

Ethernet; USB

Délka kabelu mezi robotem a kontrlérem:

7m

Hmotnost robotu:

28 kg

Bezpecnostni Uroven robotu: PLd Cat3

Uzivatelské vedeni el. signdl(i a napéjeni kolaborativniho koncového efektoru vedeno
kompletné vnitrkem robotu od konektoru na paté robotu ke konektoru na pfirubé

Moznost navadéni (vytvareni programu) robota jeho ruénim vedenim

Ovladdaci a signalizacni prvky navadéni robotu instalované primo v zapésti robotu

Rucni programovaci jednotka robotu s dotikovou obrazovkou a ovladacem

Ruéni programovaci jednotka robotu umoznuje vytvaret a editovat program robotu jak v
textové podobé tak manipulaci s grafickymi programovymi bloky

Integrated Vision interface (SW podpora kamer Cognex)

|Ko|aborativm’ pramyslové dvouprsté chapadlo SCHUNK (koncovy efektor) |

[Skoleni - 5 dni ve $kolicim centru ABB v Praze |

SW nastroj ABB RobotStudio - vlastnosti programu

Plnohodnotna, ¢asové neomezena, multilicence programu ABB RobotStudio pro az 100 soubéiné
pracujicich uzivatelG. (Trvald, neomezenda licence programu ABB RobotStudio je poskytovana vyhradné

Off-line a on-line programovani s pfimim prenosem program( do realného robotu

Zobrazeni a analyza signal( a parametrl realného i virtualniho robotu véetné polohy a rychlosti (TCP) a
jednotlivych os, analyza spotfeby a vykonu motor(

Automatické generovani trajektorii robotu v zavislosti na geometrii vloZzeného 3D modelu

Konfigurace bezpecnostnich funkci v grafickém uZivatelském rozhrani

Virtualni rucni ovladac robotu (virtualni pendant)

PIna podpora virtualni reality VR (Oculus, MS HoloLens)

Moznost programovat grafickymi programovymi elementy

Doprava

|Zaruka na zbosi: 24 mésicl




GoFa™ CRB 15000

Go faster.
Go further than ever.

Spi¢kova rychlost, nekompromisni bezpeénost

a snadné ovladani kolaborativniho robotu

GoFa s noshosti do 5 kg pfinasi nové moznosti

pro vasi vyrobu.

Seznamte se s kolaborativhim
robotem GoFa

Je vybaven fadou funkci, které zarucuji jeho bezpeéné
ovladani, provoz a Gzkou spolupraci s €lovékem bez
nutnosti pou?iti fyzickych bariér. Nepfetrzita pfitom-
nost obsluhy v pracovnim prostoru robotu a spoluprace
pfi provadé&ni spoleénych tikonl bez narudeni bezped-
nosti nebo sniZzeni rychlosti zajistuje maximalni flexibi-
litu a efektivitu.

Silny, presto bezpecny

Diky inteligentnim momentovym senzoriim na kazdé ze
Sesti os nabizi moZnost kontroly, omezeni vykonu a sil.
Systémy os eliminuji riziko zran&nf pracovnikd, zazname-
naji-Ii kolizi mezi rameny robotu a ¢lovékem. Pokud k ni
dojde, robot se okamZité zastavi.

Snadné nastaveni

Snadné nastaveni i konfigurace diky intuitivnim
grafickym aplikacim ovladanym piimo z ru¢ni jednotky
FlexPendant. Robotem Ize pohybovat velmi jednoduse
pomoci ruéniho navadéni.

Vyssi vykon robotu pro vyssi
produktivitu vasi vyroby

GoFa nabizi maximalni rychlost TCP (stiedovy bod
nastroje) do 2,2 m/s*, a je tedy schopen dosahnout

kratsich cyklovych ¢ast, nez je bédZné u kolaborativnich
robot( této kategorie.

Kli¢ové vlastnosti:

Bezpecnost kolaborativnich
robotl

— Integrovany design os se senzory krouticiho momentu
s pokrodilou technologii pro moZnost kontroly,
omezeni vykonu a sil

— Bezpec&ny zaobleny design eliminujici moZnost
poranéni zachycenim nebo sevi'enim

— Bezpec&nostni Uroven PL d Cat 3

Snadné ovladani

— Pokrodild interakce s rozhranim Arm Side
Interface

— Programovani ru¢nim navadénim uchopenim
kterékoli ¢asti robotu

— Wizard Easy Programming

— SafeMove Configurator App na ovladaci jednotce
FlexPendant

Produktivita

— Diky rychlosti TCP 2,2 m/s* je GoFa rychlejsi, nez je
b&Zné u kolaborativnich robot( této kategorie

— Dosah 950 mm: o 12 procent delsi, nez je b&zné
u kolaborativnich robotli s nosnosti do 5 kg

— Ridicf systém OmniCore™ s pokrod¢ilymi funkcemi
fizeni pohybu

Aplikace

— Manipulace s materidlem - Odebiranf a baleni

— Obsluha strojl — Sroubovani

— Montaz dild — A mnoho dalich...
*Bezpedna rychlost pfi kolaborativnich aplikacich maze
byt niz3i, pro stanoveni optimalni rychlosti mohou uZiva-
telé vyuZit SafeMove Configurator App. UZivatelé by vZdy
méli provadét analyzu rizik své robotické aplikace.



Z_é\kladni specifikace

Verze robotu Dosah Mosnost Mosnost
(mm) (kg) na hornim
rameni (kg)
CRB 15000 950 5 Bez moznosti
dodatecného
zatizenf horniho
ramene*
Pocet os 6
Krytf P54
Montazni pozice v libovolném dhlu, v&. montaze
na stdl, sténu a strop
Kontrolér OmniCore C30
Aplikani 24V /2A
napajent

Zakaznické signdly 4 signaly (pro 10, Fieldbus nebo Ethernet)

Priruba Standard I1SO 9409-1-50
Bezpelnostni Vybaven softwarem SafeMove
funkce Collaborative. Viechny bezpecnostni

funkce s Grovni bezpecénosti PL d Cat 3

*Viz specifikace produktu

Vykon

Max. rychlost TCP 2.2m/fs
Max. zrychleni TCP 11,8m/s?*
Max. zrychlenf TCP 36,9m/s*
(standardni pohyb pfi

nominalnim zatizeni)

Max. zrychleni TCP (e-stop 61,6 m/s?

pfi nominalnim zatizenf)
Cas zrychleni 0-1 m/s 0,097s

Opakovatelna pfesnost 0,05mm
najeti do bodu (RP)

1kg odebiraci cyklus 0,665
25 % 300 x 25mm

Fyzické parametry

Rozméry zakladny robotu 165 x 165mm

Hmotnost 27kg

Parametry jednotlivych os

Pracovni Max. rychlost
rozsah os
Osa 1 rotace -180° azZ 180° 125%/s
Osa 2 rameno -180° az 180° 125%/s
Osa 3 rameno -225% aZ 85° 140°/s
Osa 4 zdpésti -180° a7 180° 200°%/s
Osa 5 ohyb -180° a7 180° 200°/s
Osa 6 rotace -180° azZ 180° 200°/s
Vyhrazujeme =i pravo provadét Vyhrazujeme si veikera prava na tento
technické zmény & upravit obsah dokument i na infermace a ilustrace
tohoto dokumentu bez pfedchoziho v ném obsaZené. Jakékoli vyuZiti
upozornéni. Pro objednavky plati celkového &i Easteéného obsahu tohoto
konkrétni dohodnuté podminky. dokumentu, nebo jeho kopirovani je bez
ABB nenese ¥adnou odpovédnost pfedchoziho souhlasu spoleénosti ABB

za pfipadné chyby nebo nedostatek  zakdzano.
informaci v tomto dokumentu. Copyright® 2021 ABB.
Viechna prava vyhrazena.
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Co-act EGP-C

Collaborating gripper for small components

Collaborative. Powerful. Certified.

Co-act EGP-C gripper

Electric 2-finger parallel gripper certified for collaborative operation with actuation via 24 V and digital 1/0

Field of application

Gripping and moving small and medium-sized workpieces
with flexible force in collaborative operation in the areas
of assembly, electronics and machine tool loading.

Advantages - Your benefits

Certified gripping unit saves effort for safety assessment of
the application

Plug & Work for a variety of different cobots

Control via digital 1/0 for easy commissioning and rapid
integration into existing systems.

Functional safety ensured due to inherent safety with
current limitation

Pre-assembled gripping unit with robot interface for a easy
and fast integration

Integrated status display For a visual indicator of the
application state

Service flaps in the collision protection cover fitted to adjust
the gripping force and the sensor system

Brushless DC servomotor for almost wear-free use and a long
service life

Attachment fingers available with three different inserts

L ] = 2 ™

Sizes Weight Gripping force Stroke per jaw Workpiece weight
Quantity: 2 0.59 .. 1.38 kg 140 .. 230 N 6 ..10 mm 0.7 .. 1.15 kg




Co-act EGP-C 64

Collaborating gripper for small components

Dimensions and maximum loads

Gripping force

Gripping force

-100% —75% =50% =—25%

300 ;

200

100

= i

“Limml 20 3 %0 50 60 7 80

Finger length

Technical data - Co-act EGP-C for ABB

Description

D

General operating data
Compatible robot

Robot flange

Integrated sensors

Dimensions Xx Y x Z

Mechanical operating data
Stroke per jaw

Min./max. gripping force
Min./max. force per jaw
Recommended workpiece weight
Max. permissible finger length
Max. permissible mass per finger
Repeat accuracy
(Closinglopening time

Weight

Min./max. ambient temperature
IP protection class

(able connector/cable end
(able length L1

Cable length L2

Electrical operating data
Nominal voltage

Nominal current

Max. current

Controller electronics
Number of digital 110

[mm]

[mm]
[N]
[N]
(ke
[mm]
[kg]
[mm]
[s]
(ke
[°d

[mm]

[mm]

vod
(Al

Co-act EGP-C 64-N-N-GoFa
1468551

ABB GoFa (CRB 15000)
Standard flange

yes, inductive in two directions
125.5 x 86.4 x 146.7

10
65/230
32.5/115
1.15

80

0.24
0.02
0.49/0.49
1.2

5155

30

2x M8
70

175

24

0.15

2
integrated
L2

. Mx max.3.5 Nm
My max.6 Nm

. Mz max. 9 Nm
[l Fz max. 250N

@ The indicated moments and forces are
statical values, apply for each base jaw and
may appear simultaneously. Loads may
additionally occur to the moment produced
by the gripping force itself.




Co-act EGP-C 64

Collaborating gripper for small components

Top jaw AUB Co-act EGP

Top jaw AUB Co-act EGP

29 AR 20..40

@ Finger inserts

The top jaws are specifically designed for the Co-act EGP gripper.
Depending on the size, they are available with varying clamping ranges.
Depending on the application and workpiece, one of the supplied finger
inserts can be used. The finger inserts are manufactured from rigid or
elastic material.

Description 1D Material

AUB Co-act EGP 64/20 1401294 PAITPU

@ The scope of delivery includes two top jaws including fastening
material. Observe the notes in the Assembly and Operating Manual of
the Co-act EGP gripper.

@ Finger inserts

The top jaws are specifically designed for the Co-act EGP gripper.
Depending on the size, they are available with varying clamping ranges.
Depending on the application and workpiece, one of the supplied finger
inserts can be used. The finger inserts are manufactured from rigid or
elastic material.

Description ] Material

AUB Co-act EGP 64/4:0 1401297 PAITPU

@ The scope of delivery includes two top jaws including fastening
material. Observe the notes in the Assembly and Operating Manual of
the Co-act EGP gripper.




PRODUKTOVY LIST

RobotStudio™ 6
Software pro Online
a Off-line programovani robotd

Lep3i spolupraci k lepEim FeSenim

Systémovi integratoii mohou lépe komunikovat

se svymi zdkazniky a zapojit je tésnéji do viech
faziintegrace robotu, od faze ndvrhu po uvedeni
do provozu. Zatimco integratortim toto fedenf
umozriuje zkracovat dobu dodani robotického
feSeni, zakaznici ziskaji systémy s vys&i pfidanou
hodnotou. Realistickd grafika simulaci, pfesné
technické provedeni detaild, redIné pohyby

a rychlosti jsou zarukou lep&i srozumitelnosti
navrhl a umoZfiujf jasné prezentovat vyhody
navrZzeného robotického systému.

Efektivn&jsi fize navrhu

Zvolitidedlni technické feSenf robotického
pracovisté je vzhledem ke komplexnosti modernich
systémd mnohdy velmi ndro&né. Program RobotStu-
dio™ 6 poskytuje nastroje usnadfiujici ovéreni Fady
technickych parametr(i jako napfiklad: &asy cyklu,
dosahy, pracovni obalky, komunikace a to vse

jesté pied zahajenim realné vyroby.

Program umoZfiuje rychle a snadno ovérit nékolik
rlznych feSenf a z nich vybrat to, které pfedstavuje
optimalni alternativu. Diky moZnosti testovat
technicky navrh ve virtualnim prostiedi, mate
jistotu, Ze systém bude v redlném nasazeni fungovat
spravné, coZ prispiva k vyznamnému sniZzeni rizik.

Virtual Robot Technology™

Program ABB RobotStudio™ 6 je zaloZzen na virtudl-
nim Fidicim systému (ABB Virtual Controller) —
dvojceti systému, ktery fidf vase redlné roboty.

Pocitacove programovani

a simulovani robotickych systém(

v programu ABB RobotStudio™ 6
umoznuje nasim zakaznikim snizit
naklady, zvysit kvalitu, zkratit
vyrobni ¢asy a tim maximalizovat
navratnost investic. RobotStudio™ 6
umoznuje realizovat ¢innosti
programovani a simulaci zptsobem,
ktery neomezuje probihajici vyrobu.

To umoZiiuje zcela realistické simulace s vyuzitim
program a konfiguraénich soubor(, identickych
s t&mi, které jsou vyuZivany ve vyrobé.

Nejlepsi zplsob programovéni robotl

Vykonny systém umoZfiuje automatické generovani
drahy robotu na zaklad& CAD modeld. Ve virtudlnim
programovacim prostiedi je moZzné piidavat nové
vyrobky, aniz by doslo k naruseni stavajici vyroby.
Tato metoda programovani je ¢asové mnohem
efektivnéjsi a minimalizuje omezeni vyplyvajici

z umfsténi stdvajiciho zafizeni. Jednoduchy zptsob
programovani usnad'nuje integraci robot(

a umoZiiuje systémovym integratoram i zakaznik(m
dosahovat niz&ich ndkladd a rychlejsiho uvedent
vyrobka na trh.

Navratnost investic

ProdlouZeni Zivotnosti zafizeni, vy85i produktivita,
zkraceni €asu nutného k uvedeni vyrobku na trh

a vyS5i kvalita. Faktory které uréuji navratnost
investic vlozenych do pofizeni a pouzivani
programu RobotStudio™ 6.

ReZim Premium funkcionality

Program RobotStudio™ 6 lze vyuZzivat v omezeném
rezimu zdarma. PInohodnotna verze Premium

je zpoplatnéna. CAD konvertory a balicky
PowerPac jsou zpoplatnény samostatné.

Skolam nabizime v rdmci podpory vzdélavani
neomezenou multilicenci.
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CAD Import

RobotStudio™ 6 umoziiuje import dat z fady CAD
format napiiklad: IGES, STEP, VRML, VDAFS, ACIS
a CATIA. Jednotlivé moduly pro import lze
samostatné doobjednat.

Smart components

Pro vytvoieni realistickych simulaci robotickych
pracovist slouZi inteligentni (smart) komponenty.
3D objektdim v simulaci Ize pfifadit rizné zplsoby
a vlastnosti chovani. Inteligentni komponenty

o prvky pro fyziku, aritmetiku, senzoriku,
parametrické modelovani apod.

AutoPath and AutoConfiguration

Funkce umoZfiuje automatické generovani
trajektorii robotu v zavislosti na geometrii
vloZeného 3D modelu. Vyrazné zpresnéni
automaticky vytvarenych trajektorii robota
prinasi u €asové narocnych dloh citelné snizeni
nakladd.

AutoReach

Funkce pro automatickou analyzu dosahu robota.
Po ovéreni navrhu pracovisté dojde k pfesunuti
robotu nebo vyrobku na takovou pozici, ktera

je z hlediska procesu optimalni. Diky tomuto
nastroji lze ovérit ndvrh pracovisté v fadu minut.

Editace aladéni programu

Integrovany textovy editor umoZiiuje prohliZzet

a ladit programy naéitané do kontrolérti robota,

a to bud'realného, nebo virtualniho. Funkce zahrnuje
zvyraznéni syntaxe a chyb, popisy nastrojd,
automatické vkladanf argumentd a kontextovou
napovédu pro instrukce robota. K dispozici je editor
dat, ktery umoZiuje tabulkovou Gpravu. Program
miZete ladit nastavenim bod (breakpoints),
prochazenim programu a sledovanim hodnot
proménnych.
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Gemgibics

Visual SafeMove

VisualSafeMove je graficky nastroj pro konfiguraci
bezpeénostni technologie ABB SafeMove.
UmoZfuje nastavovat bezpecnostni zény,
parametry a podminky, vie lze soucasné
vizualizovat ve 3D zobrazeni. Tento nastroj

je soucasti zakladniho bali¢ku programu
RobotStudio™ 6.

Jobs

Funkce Jobs umoZiiuje provadét dkony v ramci
instalované baze fidicich systém IRC5 v ramci
vyrobniho zavodu. Lze provadét Ukoly jako napriklad:
zélohovani dat, ¢asova synchronizace robotd,

¢tenf RAPID dat, ziskani informaci o systému

a mnoho dalsich.

Vizualizace drahy TrueMove™

Systém fizeni IRC5 disponuje funkci TrueMove,
diky niZ robot pi'esné sleduje naprogramovanou
trajektorii. Pokud vyuZzivate robot ABB, miZete

si byt jisti, Ze robot se bude vZdy pohybovat

po naprogramované trase, a to bez ohledu

na poZadované rychlosti TCP. Trasu si lze zobrazit
v RobotStudiu™ 6, a mit tak pifesnou predstavu

o tom, jak a kde se bude robot pohybovat.

Signal Analyzer

Signal analyzer zaznamenava a zobrazuje signaly
z fidiciho systému, to umoZriuje optimalizovat
program robotu. Lze zaznamenavat napfiklad
rychlosti, spotiebu energie, 1/0 signaly,
hodnoty TCP a parametry cilovych bod(.
Hodnoty Ize exportovat do formatu Excel

pro dalsi analyzu.

Virtual FlexPendant

Virtualni ovladac robotu FlexPendant umoziiuje
v&e co umoziuje realny ovladac. Jde o vynikajici
nastroj pro kontrolu vysledného programu tak,
jak ho uvidi obsluha. Funkce je vyznamnym
pomocnikem pii skolenf obsluhy robott

a odlad'ovani.
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MechanismModeler

Pomoci nastroje MechanismModeler mohou
uZivatelé vytvaret své vlastni moduly,

nastroje nebo chapadla pro pouziti v simulaci

v RobotStudiu™ 6. Grafické prostiedi je zaloZzeno
na technologii DirectX 11. Vestavéna knihovna
materidld a pokrodilé nastroje pro praci se svétly
umoZfiuji vytvareni realistickych vizualizaci.

ScreenRecorder

ScreenRecorder umoZziiuje vytvaret zaznamy
simulace projektu a to bud' ve video formatu,
nebo exe souboru pro prezentaci pracovisté

ve 3D bez nutnosti instalace programu
RobotStudio. Jde o vynikajici pomiicku

pro prezentace a $koleni. ScreenRecorder je
zaloZen na technologii Microsoft Windows Media.

Transfer

Funkce transfer umoZzfiuje snadny pi'enos
program vytvoienych off-line v RobotStudiu
do redlného robotu na pracovisti. Dal&i funkci
je porovnavani programi b&Zicich na redlnych
a virtualnich kontrolérech.

PowerPacs

PowerPac je volitelny softwarovy doplnék
programu RobotStudio uréeny pro specifické
aplikace. ArcWelding, Cutting, Machining,
Machine Tending, Painting, Palletizing,
Picking, Dispensing.
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